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W semestrze i
s'gudla _ . 18 9 18
niestacjonarne:




EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztatcenia

Odniesienie do

efektow

kierunkowych

Wiedza

wo1

ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z zakresu
matematyki i fizyki w odniesieniu do zagadnien z
dyscypliny elektrotechniki oraz w zakresie teorii
liniowych i nieliniowych obwodow elektrycznych
oraz metod numerycznych, ich analizy i syntezy

ELE2_WO01
ELE2_WO02

w02

zna modele matematyczne maszyn elektrycznych i
uktadéw napedowych, réwnania dynamiki uktadow
mechanicznych, ma wiedze z zakresu identyfikaciji
parametrow obwodowych systeméw napedowych
oraz standéw dynamicznych w uktadach napedo-

wych

ELE2_WO03

W03

ma podbudowang teoretycznie szczegdtowg wie-
dze z zakresu znajomosci zaawansowanych algo-
rytméw (m.in. metod sztucznej inteligencji) z dys-
cypliny elektrotechniki

ELEZ2_W11

W04

ma pogtebiong, podbudowang teoretycznie wiedze
z zakresu wybranych jezykéw programowania,
aplikacji multimedialnych, internetowych i baz da-
nych, a takze architektury, programowania syste-
mow komputerowych, mikroprocesorowych, proce-
sorow sygnatowych, pomiarowych i sterownikdw
PLC w zakresie studiowanej specjalnosci

ELE2_W12

Umiejetnosci

uo1

potrafi opracowaé szczegétowg dokumentacje wy-
nikéw realizacji eksperymentu, zadania projekto-
wego lub badawczego; potrafi przygotowaé opra-
cowanie zawierajgce omowienie tych wynikow

ELE2_UO03

uo2

potrafi zaplanowa¢ i przeprowadzi¢ badania symu-
lacyjne oraz eksperymentalne wybranych proce-
séw, interpretowa¢ uzyskane wyniki oraz wyciggac
wnioski

ELE2_UO07

uo3

potrafi wykorzystaé poznane metody analityczne,
symulacyjne oraz eksperymentalne do rozwigzy-
wania wybranych zadan inzynierskich i prostych
problemow badawczych

ELE2_U08

uo4

potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan
zwigzanych z modelowaniem i projektowaniem
urzadzen, uktaddéw i systemdéw zgodnie z zadang
specyfikacjg, stosujgc podejscie systemowe, z
uwzglednieniem aspektéw pozatechnicznych - in-
tegrowac¢ wiedze z zakresu elektrotechniki

ELE2_U09

Kompetencje
spoteczne

K01

rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego do-
ksztatcania sie (studia trzeciego stopnia, studia
podyplomowe, kursy) — podnoszenia kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych, ma swia-
domosé waznosci i rozumie pozatechniczne aspek-
ty i skutki dziatalnosci inzyniera elektryka

ELE2_KO1

K02

potrafi mys$le¢ i dziata¢t w sposdb kreatywny i
przedsiebiorczy, wspotdziataC i pracowa¢ w grupie
przyjmujgc w niej rozne role, okresli¢ priorytety stu-
zgce realizacji zadania inzynierskiego

ELE2_KO2

2




TRESCI PROGRAMOWE

Forma o
. s Tresci programowe
zajecC
Projektowanie wybranych liniowych/nieliniowych uktadéw sterowania. Wybra-
ne metody optymalizacji statycznej i dynamicznej. Metody sztucznej inteli-
Wyktad gencji (m.in. algorytmy genetyczne/ewolucyjne, sztuczne sieci neuronowe,
uczenie maszynowe) w projektowaniu/identyfikacji uktadow sterowania. Wy-
brane zagadnienia z teorii proceséw stochastycznych.
Projektowanie ukfadow sterowania z wykorzystaniem wybranych metod
Ewiczenia optymalizacji statycznej/dynamicznej oraz sztucznej inteligenciji.

Laboratorium

Uktad z regulatorem i obserwatorem stanu. Uktad z wymuszeniami stocha-
stycznymi. Uktad regulacji — sterownik PLC (S7-300 315 2DP). Uktad stero-
wania silnika trojfazowego (dSpace 1104). Uktad regulacji — mikrokontroler
(STM32F4). Uktad sterowania z wykorzystaniem matrycy FPGA (Cyclone llI).

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egz?r:r;m Egzea:;nr:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X X X
w02 X X X
W03 X X X
wo4 X X X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
uo4 X
K01 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
I;gjrénc':? Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
Wyktad Egzamin pisemny Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z egzaminu
) Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiéw lub zapro-
Cwiczenia Zaliczenie jektowanie ukfadu sterowania (zaznaczone w karcie jako
inne) w trakcie zajec
. i , ;
Laborator. Zaliczenie (l:JiZy;:jzgle co najmniej 50% punktéw ze sprawozdan w trak-

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta niz(tta
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem WiCc|L|P Wic|L|P|S h
" | studiow 30 | 15 | 30 18| 9 | 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2|12 |2 2 |2 |2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 81 o1 .
Liczba punktéw ECTS, ktorg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 3,24 2,04 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 44 4 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,76 2,96 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
£ o charakterze praktycznym 45 27 L
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ 1,80 1,08 ECTS
o charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-
9. denta 125 125 h
10, Punkty ECTS za n.10du.t N ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
LITERATURA
1. Stefanski T.: Teoria sterowania, t. . Skrypt PSk nr 365. Kielce 2002.
2. Stefanski T.: Teoria sterowania, t. I, uktady liniowe. Skrypt PSk nr 367. Kielce 2002.
3. Kaczorek T.: Teoria uktadéw regulacji automatycznej. Warszawa, WNT 1977.
4. Materiaty dydaktyczne ze strony www.zssiz.cba.pl (hasto dostepu jak poczatek domeny).
5. Michalewicz Zb.: Algorytmy genetyczne+ struktury danych= Programy ewolucyjne. WNT, 2010.
6. Rutkowski L.: Metody i techniki sztucznej inteligencji. Wydawnictwo Naukowe PWN 2009.
7. Materiaty dydaktyczne Wybrane Zagadnienia Teorii Sterowania na platformie Moodle.




