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Kierunek: Automatyka i Elektrotechnika Przemystowa
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Pytania kierunkowe (od 1 do 20)

(z ponizszego zestawu student losuje 1 pytanie)

Metody analizy obwodéw sinusoidalnych w stanie ustalonym.

Moc pradu sinusoidalnego i sposoby pomiaru.

Korzysci ze stosowania uktadow tréjfazowych.

Metody analizy obwoddw w stanie nieustalonym.

Metody pomiaru rezystanciji i sktadowych impedancii.

Definicje btedu i niepewno$ci pomiaru.

Budowa, rodzaje i przyktady zastosowan diod potprzewodnikowych.
Budowa, zasada dziatania i przyktady zastosowan tranzystorow.
Parametry i podstawowe uktady pracy wzmacniacza operacyjnego.
Scharakteryzowac elementy cyfrowe matej i Sredniej skali integraci.
Metody projektowania cyfrowych uktadéw kombinacyjnych.
Podstawowe metody catkowania numerycznego.

Metoda najmniejszych kwadratow i przyktady zastosowan.

Metody numerycznego rozwigzywania uktadow réwnan liniowych.
Podstawowe cztony uktadow regulacji automatyczne;.
Charakterystyki czasowe i czestotliwos$ciowe uktadow.

Stabilno$¢ uktaddw ciagtych i dyskretnych.

Podstawowe regulatory klasyczne oraz metody wyznaczania uchybu ustalonego.

Sterowalnos¢ i obserwowalno$¢ uktadow sterowania.
Regulatory stanu i dobér parametrow.

Pytania specjalnosciowe (od 21 do 60)
(z ponizszego zestawu student losuje 2 pytania)

Metody projektowania cyfrowych uktaddéw sekwencyjnych synchronicznych.
Budowa mikrokontrolera.

Zasada dziatania przetwornika analogowo-cyfrowego catkujacego, SAR oraz delta-sigma.
Rodzaje, zasada dziatania i podstawowe parametry tacznikow energoelektronicznych.

Podstawowe typy czujnikdw i uktadow pomiarowych temperatury.
Rodzaje oraz budowa czujnikéw obecnosci i potozenia.

Budowa i metody sterowania silnikow pradu statego.

Budowa i metody sterowania silnikow indukcyjnych.

Budowa i metody sterowania silnika BLDC.

Budowa, zasada dziatania i metody sterowania silnikow krokowych.
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Metody modulacji cyfrowej zmieniajgce moc sygnatu (PWM, PFM).

Budowa, sterowanie i zastosowania falownika napiecia.

Podstawowe elementy pneumatyczne i elektropneumatyczne w uktadach automatyki.
Wymagania oraz elementy obwodow bezpieczenstwa.

Budowa, zasada dziatania oraz rodzaje wej$¢/wyj$¢ sterownikow PLC.

Jezyki programowania sterownikéw PLC wg normy IEC 61131-3.

Podstawowe bloki i potaczenia w jezyku SFC.

Bloki odmierzania czasu i liczniki w sterownikach PLC.

Podstawowe sieci przemystowe.

Protokoty komunikacji wykorzystywane w sieciach przemystowych.

Funkcje oraz wykorzystanie systeméw SCADA.

Modelowanie matematyczne uktadéw mechanicznych i elektrycznych.

Wptyw potozenia biegunow transmitancji na dynamike uktadow ciggtych i dyskretnych.
Transformacja transmitanciji uktadu ciggtego pomiedzy postacig ciggtg a dyskretna.
Metody doboru nastaw regulatora PID.

Podstawowe i ztozone typy danych w jezykach programowania.

Instrukcje warunkowe i iteracyjne wybranego jezyka programowania.

Typy zmiennych, instrukcje iteracyjne oraz struktura programu w jezykach C i C++.
Pojecia klasy, obiektu, klasy abstrakcyjnej i funkciji wirtualne;.

Mechanizmy programowania obiektowego: hermetyzacja, dziedziczenie, polimorfizm.
Metody interpolacji i aproksymacii funkgii.

Metody rozwigzywania rownan rézniczkowych zwyczajnych.

Metody regulacji predkosci katowej silnikow indukcyjnych klatkowych.

Metody wyznaczania momentu rozruchowego i momentu obrotowego silnikow
elektrycznych.

Charakterystyki mechaniczne uktadu napedowego pradu statego zasilanego z
przeksztattnika tyrystorowego przy sprzezeniu predkosciowym i napigciowym.
Omdwic¢ zastosowanie symulatoréw i obserwatoréw w uktadach sterowania napeddw
elektrycznych.

Projektowanie pneumatycznych i elektropneumatycznych uktadow sekwencyjnych.
Analiza uktadow sterowania mechanizméw manipulatora na wybranym przykfadzie.
Systemy sterowania i metody programowania obrabiarek CNC.

Budowa i programowanie robotow przemystowych.



