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KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

studia stacjonarne:

studia niestacjonarne:

Nazwa przedmiotu

Systemy dynamiczne

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Dynamic systems

Obowigzuje od roku akademickiego

2022/23

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Informatyka

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres

wszystkie specjalnosci

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Informatyki Stosowanej

Koordynator przedmiotu

dr inz. Katarzyna Rutczynska-Wdowiak

Zatwierdzit

Dziekan Wydziatu Elektrotechniki, Automatyki

i Informatyki ]
dr hab. inz. Roman Deniziak, prof. PSk

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zajeé polski
Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne semestr IV
studiow - semestr studia niestacjonarne |semestr IV
Wymagania wstepne Matematyka
Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktow ECTS 2
Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢éwiczenia la? iour:]to- projekt inne
Liczba godzin i;gjlgnarne: 15 15
w semestrze st'udia ' 9 9
niestacjonarne:




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty uczenia sie efektéow
efektu .
kierunkowych
Wo1 Student zna i rozumie podstayvy teoretyczne ciggtych INF1 W16
i dyskretnych uktadéw dynamicznych. —
W02 Stude_nt zna i rozumie zapis w prze:_;trzem stanéw cig- INF1 W16
. gtych i dyskretnych uktadéw dynamicznych. -
Wiedza - . -
Student zna i rozumie podstawowe metody badania
W03 stabilnosci ciggtych i dysl_«etnych uktadéw dynamicznych INE1 W16
oraz wybrane klasyczne i numeryczne metody sterowa- -
nia systemami dynamicznymi.
Student potrafi analizowac¢ zjawiska zachodzgce w ukta-
U0l | dach dynamicznych, opisywac je zaleznosciami mate- INF1_U16
matycznymi, dokona¢ stosownych obliczen.
Umiejetnosci Student potrafi zastosowac¢ odpowiednie metody anali-
u02 tyczn(? i symulagyjne do rozwigzania pro_blgmu a_nallzy INE1 U16
uktadéw dynamicznych, analizowa¢ wyniki i wyciggaé -
odpowiednie wnioski.
Student jest gotéw do okreslenia wptywu rozwigzan
. . . ) . INF1_KO01
Kompetencie K01 | technicznych na srodowisko rozumiejgc pozatechniczne INE1 K02
hetency aspekty i skutki tych dziatan. =
spoteczne INF1L KO1
K02 | Student jest gotéw do ciggtego doksztatcania sie. INE1 K02

TRESCI PROGRAMOWE

Forma .
.. Tresci programowe

zajeé
1. Podstawy teoretyczne ciggtych uktadéw dynamicznych.
2. Podstawy teoretyczne dyskretnych uktadéw dynamicznych.
3. Zapis uktadéw ciggtych i dyskretnych w przestrzeni stanéw. Algebraiczne kryteria
stabilnosci.

wyktad 4. Programowanie dynamiczne Bellmana w systemach dynamicznych.

5.Wybrane metody sztucznej inteligencji stosowane w zagadnieniach regula-
cji/identyfikacii.

6. Wybrane metody klasyczne/numeryczne w problemach sterowania systemami
dynamicznymi.

laboratorium

1. Wprowadzenie.

2. Zapis uktadu ciggtego w przestrzeni stanéw. Badanie stabilnosci.

3. Programowanie dynamiczne Bellmana w systemach dynamicznych.

4. Modelowanie wybranego problemu sterowania z wykorzystaniem algorytmu gene-
tycznego lub ewolucyjnego.

5. Dobér parametréw kontrolnych algorytmu genetycznego/ewolucyjnego w proble-
mie sterowania uktadami dynamicznymi.

6. Wybrane metody numeryczne w zadaniu sterowania/identyfikaciji.




METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow uczenia sie

efektu Egzamin

ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

wo1

X

w02

w03

uo1

uo2

K01

K02

XXX | X|X|X

XX | X | X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For.m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajecé

. . Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow w trakcie
wyktad zaliczenie z oceng

zajet.

laboratorium zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow i spra-
wozdan w trakcie zajeé

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

e e . Jed-
_ o Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wWic|L|P wWiclL|P|S h
: studiow 15 15 9 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

= nauczyciela akademickiego 34 22 L
Liczba punktéw ECTS, ktora student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,36 0,88 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 16 . h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnegj 0,64 1,12 ECTS
pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami 16 9 h

" | o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktora student

8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 0,60 0,36 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie pracg stu-

9. denta 50 50 h

10, Punkty ECTS za modql o ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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