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Wymagania wstępne Interfejsy komunikacyjne w pojazdach

Egzamin (TAK/NIE)
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Forma
prowadzenia zajęć

wykład ćwiczenia laboratorium projekt Inne

Liczba godzin
w semestrze 15 30 0

EFEKTY UCZENIA SIĘ 



Kategoria
Symbol
efektu

Efekty kształcenia
Odniesienie do

efektów 
kierunkowych

Wiedza

W01
ma podstawową wiedzę na temat inteligentnych metod 
klasyfikacji oraz ich opisu matematycznego

EM1_W01

W02
ma podstawową wiedzę na temat relacyjno-symptomo-
wego podejścia do problematyki wnioskowania opartego 
na symptomach

EM1_W02
EM1_W04
EM1_W06
EM1_W16

W03

ma podstawową wiedzę na temat tworzenia komputero-
wych modeli, w tym modeli inteligentnych, służących do 
odwzorowywania relacji pomiędzy powiązanymi czynni-
kami

EM1_W01
EM1_W08
EM1_W10
EM1_W12

Umiejętności

U01
potrafi przygotować opracować model złożonego syste-
mu, wykorzystujący relacje pomiędzy kluczowymi czyn-
nikami

EM1_U01
EM1_U02
EM1_U10

U02
potrafi opracować i zastosować algorytm służący do inte-
ligentnej identyfikacji stanu wybranych elementów pojaz-
du

EM1_U04
EM1_U10
EM1_U13

U03
potrafi opracować dokumentację i przedstawić wyniki 
pracy inżynierskiej w aspekcie ich oceny formalnej i me-
rytorycznej

EM1_U15

Kompetencje 
społeczne

K01
ma świadomość znaczenia doskonalenia kompetencji i 
ustawicznego dokształcania się

EM1_K01

K02
rozumie pozatechniczne aspekty działalności inżynier-
skiej i ma świadomość odpowiedzialności za pracę, któ-
rej się podejmuje

EM1_K02
EM1_K03

TREŚCI PROGRAMOWE

Forma 
zajęć*

Treści programowe

wykład

Wprowadzenie do metod diagnostyki uszkodzeń
System diagnozowania stanu pojazdu, oparty o macierze symptomowe
Wprowadzenie do inteligentnych metod klasyfikacji z użyciem sztucznych sieci neu-
ronowych
Budowa klasyfikatorów stanu pojazdu, wykorzystujących sztuczną sieć neuronową i 
banki sztucznych sieci neuronowych
Wprowadzenie do arytmetyki rozmytej
Tworzenie rozmyto-neuronowych klasyfikatorów stanu pojazdu, wykorzystujących 
metody rozmyte
Wprowadzenie do budowy rozmytych map kognitywnych
Tworzenie systemu doradczego, wykorzystującego model rozmytej mapy kognitywnej

laboratorium

Budowa i eksploatacja prostej struktury macierzy symptomowej
Tworzenie macierzy symptomowych, uwzględniających stopnie wpływu poszczegól-
nych wskazań na ocenę stanu pojazdu
Tworzenie klasyfikatora opartego na sztucznej sieci neuronowej (budowa struktury, 
uczenie i eksploatacja)
Tworzenie algorytmów wnioskowania rozmytego
Budowa rozmyto-neuronowego identyfikatora stanu pojazdu
Budowa systemu doradczego, opartego na modelu rozmytej mapy kognitywnej

*) zostawić tylko realizowane formy zajęć 
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METODY WERYFIKACJI EFEKTÓW UCZENIA SIĘ

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektów uczenia się 

Egzamin 
ustny

Egzamin 
pisemny

Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne

W01 X

W02 X

W03 X

U01 X X

U02 X X

U03 X X

K01 X

K02 X

FORMA I WARUNKI ZALICZENIA

Forma 
zajęć*

Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

wykład
Uzyskanie co najmniej 50% punktów z kolokwiów w trakcie 
zajęć

laborato-
rium

Uzyskanie co najmniej 50% punktów z kolokwiów w trakcie 
zajęć oraz sprawozdania

*) zostawić tylko realizowane formy zajęć 

NAKŁAD PRACY STUDENTA

Bilans punktów ECTS

Lp. Rodzaj aktywności Obciążenie studenta
Jed-

nostka

1. Udział w zajęciach zgodnie z planem studiów
W C L P S

h
15 30

3. Inne (konsultacje, egzamin)* 1 1 h

4.
Razem przy bezpośrednim udziale nauczy-
ciela akademickiego 47 h

5.
Liczba punktów ECTS, którą student uzysku-
je przy bezpośrednim udziale nauczyciela 
akademickiego

1,88 ECTS

6. Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 28 h

7.
Liczba punktów ECTS, którą student uzysku-
je w ramach samodzielnej pracy 1,12 ECTS

8.
Nakład pracy związany z zajęciami o charak-
terze praktycznym 45 h

9.
Liczba punktów ECTS, którą student uzysku-
je w ramach zajęć o charakterze praktycznym 1,8 ECTS

10.
Sumaryczne godzinowe obciążenie pracą 
studenta 75 h

11.
Punkty ECTS za moduł

1 punkt ECTS=25 godzin obciążenia studenta
3

* wszelkie formy weryfikacji efektów, w tym egzaminy oraz nie więcej niż 2 godziny konsultacji dla każdej formy zajęć
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