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Kierunek studiow
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Profil studiow
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Zakres

Jednostka prowadzgca przedmiot
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

Status przedmiotu

Jezyk prowadzenia zajec

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

Wymagania wstepne

Matematyka, Podstawy mechaniki,
Podstawy maszyn elektrycznych

Egzamin (TAK/NIE)

Liczba punktéw ECTS

E?;vrcaa dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 30 0 15 0 0

EFEKTY UCZENIA SIE



Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztatcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

Umiejetnosci

WO01

Ma uporzadkowang wiedze z zakresu mechaniki ogéinej,
zna i rozumie zasady modelowania i konstruowania pro-
stych systemdw mechanicznych. Ma elementarng wie-
dze z zakresu materiatoznawstwa i wytrzymatosci mate-
riatow.

EM1_WO03

wo2

Posiada podstawowg wiedze z zakresu metrologii,

zna metody pomiarowe podstawowych wielkosci elek-
trycznych i nieelektrycznych, projektowania eksperymen-
tu i przeprowadzania badan oraz dokumentowania wyni-
kéw pomiaréw i obliczania ich niepewnosci.

EM1_WO05

W03

Ma wiedze o podstawowych elementach i uktadach elek-
tronicznych, ich budowie, zasadzie dziatania, charaktery-
stykach statycznych i modelach obwodowych oraz o me-
todach analizy i syntezy (projektowania) podstawowych
uktadéw mechatronicznych.

EM1_W06

uo1

Potrafi modelowac proste uktady elektromechaniczne

i wybrane procesy przemystowe, a takze wykorzystywac
je do celéw analizy i projektowania uktadéw elektrycz-
nych, elektronicznych i automatyki.

EM1_U02

uo2

Potrafi dobraé rodzaj i parametry uktadu wykonawczego,
uktadu pomiarowego, jednostki sterujgcej oraz modutéw
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastoso-
wania oraz dokonac¢ ich integracji w postaci wynikowego
systemu pomiarowo-sterujgcego.

EM1_U09

uo3

Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych

i innych zrodet; w celu podnoszenia i aktualizacji kompe-
tencji zawodowych; posiada umiejetnosci samoksztatce-
nia.

EM1_U13

Kompetencje
spoteczne

KO1

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy. Ro-
zumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania
sie — podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych
i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac¢ proces
uczenia sie innych oséb oraz wspétorganizowac¢ dziatal-
no$¢ na rzecz srodowiska spotecznego.

EM1_KO1

K02

Posiada swiadomo$¢ koniecznosci profesjonalnego po-
dejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapo-
znania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowisko-
wymi, w ktérych urzgdzenia i ich elementy moga funkcjo-
nowac.

EM1_K04




TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wyktad

Charakterystyki i parametry magnesow trwatych, punkt pracy magnesu w obwodzie;
Obwody magnetyczne maszyn z magnesami trwatymi.

Silniki z komutacja elektroniczng: skokowe, bezszczotkowe o magnesach trwatych
(pradu statego i synchroniczne) oraz reluktancyjne przetgczalne SRM.

Elektromagnetyczne cziony wykonawcze: zasada dziatania, budowa, metody stero-
wania.

Przetworniki predko$ci katowej i potozenia katowego: pradnice tachometryczne, en-
kodery liniowe i katowe, budowa i zasada dziatania, sposoby sterowania.

Zastosowanie napedéw hydraulicznych i pneumatycznych.

Zrédio energii w napedach pneumatycznych — sprezarki: zasada dziatania i budowa.

Zrbdto energii w napedach hydraulicznych — pompy: zasada dziatania i budowa.

Eksploatacja napedéw hydraulicznych i pneumatycznych.

Napedy bezposrednie- zasada dziatania, budowa, opis matematyczny n potrzeby
modelowania, przyktadowe schematy blokowe napedu DD dla wybranych proceséw
technologicznych.

Badanie silnika wykonawczego pradu statego z wirnikiem tarczowym o magnesach
trwatych.

Badania transformatora potozenia kgtowego.

Badania stanéw dynamicznych elektrozaworu.

Metody sterowania elektromagnesami.

Badania napedu bezposredniego.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektéw uczenia sie

Symbol
efektu E%zsat:'\;n i?sz:r:l:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X X
W02 X
w03 X X
uo1 X X
uo2 X X
uo3 X X
K01 X X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fz(;;g:’; Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
wyktad ‘ ‘ Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow w trakcie
zajec
laborato- ‘ ‘ Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow w trakcie
rium zajeé

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. o Ca Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
W C L P
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw . = h
3. Inne (konsultacje, egzamin)* 2 2 h
4 Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 49 h
" | ciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzysku-
5. | je przy bezposrednim udziale nauczyciela 1.96 ECTS
akademickiego
6. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 26 h
7 !_lczba punktéow ECT_S, ktt_Jrq student uzysku- 1.04 ECTS
je w ramach samodzielnej pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charak-
8. 15 h
terze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktdra student uzysku-
9. |. . - 0.6 ECTS
je w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
Sumaryczne godzinowe obcigzenie praca
10. studenta 75 h
1 Punkty ECTS za modut 3

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektéw, w tym egzaminy oraz nie wiecej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zajec
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Uwaga: wykaz literatury winien uwzglednia¢ aktualne i dostepne publikacje
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