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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Status przedmiotu

Jezyk prowadzenia zajec

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

Wymagania wstepne

Teoria obwodéw 1; Podstawy elektro-

niki 1

Egzamin (TAK/NIE)

Liczba punktéw ECTS

E:');\T: dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 16 0 0 16 0




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria e);ektu Efekty uczenia sie efektéw
kierunkowych
Ma wiedze z zakresu techniki komputerowej i elementow
. ) ELE2 W04
W01 elektronicznych stosowanych w pojazdach ELE2 W05
samochodowych ELE2 W10
Ma szczegdtowg wiedze w zakresie zagadnien budowy,
rozwigzan konstrukcyjnych i zastosowania elementow ELE2_WO3
Wiedza Wo2 techniki komputerowej w pojazdach ELE2_W06
P 1 W poJ : ELE2_W10
Ma wiedze na temat trenddw rozwojowych i
W03 napstotme;szych_ osiggnieC  w zakresie techniki ELE2 W05
komputerowej pojazdéw samochodowych.
Potrafi dokona¢ analizy funkcjonowania systemu
Uo1 komputerowego pojazdu samochodowego i jego ELE2_U02
elementow. ELE2 U10
Potrafi opracowaé¢ szczegétowg dokumentacje wynikéw ELE2 UO3
Umiejetnosci U02 | zadania projektowego wraz z omowieniem tych wynikow —
ELE2 U04
Potrafi wykorzysta¢ poznane metody do analizy i
uo3 prqjektowanla elementow systemu komputerowego ELE2 U09
pojazdu samochodowego -
Ma sSwiadomos$¢ i prawidlowo identyfikuje cele
Kompetencje KO1 stosowania techniki komputerowej w pojazdach ELE2_KO1
spoteczne samochodowych ELE2_KO02

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. . Tresci programowe
zajeé* prog

1. Historia rozwoju elektronicznych uktadéw sterowania stosowanych w pojazdach
samochodowych, kierunki rozwoju . Sterowanie komputerowe pojazdu.

2. Elektroniczna jednostka sterujgca — komputer poktadowy (ECU ang. Engine Con-
trol Unit) — przeznaczenie, budowa i warunki pracy.

4. Systemy sterowania elektronicznego silnika spalinowego pojazdu — budowa i za-
dania Elektroniczne ukfady zaptonowe. Elektroniczny wtrysk paliwa, sterowanie,
uktady regulaciji.

5. Generatory sygnatéw, sygnaty komunikacji, czujniki i urzadzenia wykonawcze —
sterowniki.

6. Magistrala CAN Bus cz. |, standaryzacja komunikacji danych, warstwowy model

wykiad odniesienia ISO/OSI, budowa, zastosowanie, przeptyw informaciji

7. Systemy sterowania elektronicznego obwodu zasilania energig elektryczna;

8. Ukfady sterowania ECT ABS, ASR. Ukfady kontroli jazdy ESP

9. Pojazdy autonomiczne. Kolokwium zaliczajgce




projekt

1 Projektowanie — etapy realizaciji.

2, Uktad elektroniczny systemu.

3 .Budowa algorytmu sterowania

4. Programowanie okreslonych funkcji pracy

5. Symulacji pracy systemu.

6. Zmiany funkcjonalnosci, rozbudowa, itp.

7. Czes¢ graficzna projektu.

8. Przyktad projektu sterowanie pracg silnika spalinowego

9.. Zaliczenie projektu

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie e
ustny pisemny
W01 X
W02 X X
W03 X X
uo1 X X
uo2 X
uo3 X
KO1 X X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Form’i Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyklad ‘ ‘ Uzyskanie co najmniej 50% p_uqktéw Z kolokwiow wtrakcie
zajec
projekt ‘ ‘ Wykonanie projektu

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
. . i Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
) o ) ) w C L P
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
30 30
3. Inne (konsultacje, egzamin)* 2 2 h
4 Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 36 h
* | ciela akademickiego

Liczba punktéw ECTS, ktoérg student uzysku-

5. | je przy bezposrednim udziale nauczyciela 1,44 ECTS
akademickiego

6. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 64 h

7 _L|czba punktéow ECT_S, kt(_)rq student uzysku- 256 ECTS
je w ramach samodzielnej pracy !
Naklad pracy zwiazany z zajeciami o charak-

8. 16 h
terze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktorg student uzysku-

& je w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym 1’78 =5
Sumaryczne godzinowe obciazenie praca

10. studenta 100 h

11 Punkty ECTS za modut 4

' 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektéw, w tym egzaminy oraz nie wiecej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢
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