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IV. Opis programu studiéw

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu Kod przedmiotu z systemu USOS

Nazwa przedmiotu

Systemy Mikroprocesorowe w Technice Pomia-
rowej 1

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim |Microcontroller Based Measurement Systems 1

Obowigzuje od roku akademickiego 2019/20

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow ‘

Poziom ksztatcenia

Profil studiow

Zakres

Forma i tryb prowadzenia studiow ‘ ‘
Jednostka prowadzaca przedmiot ‘

Koordynator przedmiotu Dr inz. Aleksandra Sikora

Zatwierdzit

Dziekan Wydziatu Elektrotechniki
Automatyki i Informatyki )
Dr hab. inz. Antoni R6zowicz, prof. PSk

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéow

Status przedmiotu

Jezyk prowadzenia zaje¢

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE)

Liczba punktéw ECTS

i?gwaa dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 18 0 0 0 0




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

programowania w jezyku asembler

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektéw
efektu .
kierunkowych
Ma wiedze na temat budowy systemu mikroprocesoro-

W01 |wego oraz funkcji mikrokontrolera w systemie pomiaro- ELE1_W10

wym
. W02 Ma wiedze na temat reprezente}cp qanych w systemle mi- ELE1 W10
Wiedza kroprocesorowych (zapis stato i zmiennoprzecinkowy) -

W03 Ma wiedze na temat biQQOw pomiarowych yvynlkajqcych ELE1 W10
ze sposobu przetwarzania danych przez mikroprocesor. -

W04 Ma wiedze na temat popularnych interfejséw szerego- ELE1_WO03
wych wykorzystywanych w technice mikroprocesorowe;. ELE1 W10
Potrafi rozrysowa¢ schemat blokowy systemu mikropro-
cesorowedo i dobra¢ odpowiednie elementy peryferyjne ELE1_UO1

uo1 A . .
tego systemu dla osiggniecia zamierzonego zadania po- ELE1_UO09
miarowego.

Umiejetnosci Potrafi oszacowaé btedy pomiarowe w torze pomiaro-

Uo2 |Wym wykorzystujgcym przetwarzanie A/C sygnatu i jego ELE1_UO1
obrébke z wykorzystaniem systemu mikroprocesorowe- ELE1_U17
go.

Student rozumie potrzebe statego uzupetniania wiedzy z
, obszaru systemoéw mikroprocesorowychStudent rozumie
Kompetencje K01 potrzebe statego uzupetniania wiedzy z obszaru ELE1_KO1
spoteczne

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

wyktad

Klasyfikacja i kierunki rozwoju mikrokomputeréw jednouktadowych. Ich
budowa, dziatanie i zastosowania.

Wykorzystanie mikrokomputeréw jednouktadowych w przyrzadach
pomiarowych lub systemach pomiarowych. Praca w czasie rzeczywistym.

Systemy uruchomieniowe mikrokomputeréw jednouktadowych — sposéb ich
wykorzystania w procesie projektowym.

Sposoby adresowania pamieci i uktadow we/wy. Komunikacja z uktadami
we/wy. System przerwan i jego wykorzystanie. Rodzaje obstugi przerwan.
Przestania DMA.

Kody liczbowe wykorzystywane w systemach mikroprocesorowych (naturalne
binarne, U2, BCD, refleksyjne). Algorytmy i tablice w konwersji kodow.
Arytmetyka zmiennoprzecinkowa.

Zasady sprzegania czujnikéw pomiarowych z systemami mikroprocesorowymi.

Obstuga przetwornikéw A/C, tgcza szeregowego oraz wyswietlaczy LED i
LCD alfanumerycznych i graficznych.

tacza szeregowe 12C i 1-wire w systemach mikroprocesorowych. Sposoby
sprzegania ukladow wykorzystujacych ten standard. Obstuga zegaréw czasu
rzeczywistego, pamieci EEPROM.

Praca mikroprocesorowych przyrzadéw pomiarowych w systemach

rozproszonych.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow uczenia sie




Symbol
efektu

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

W01

W02

W03

Uo1

uo2

X [ X | X [ X |X

X | X | X | X | X

K01




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma

zajec* Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

wyktad ‘ Uzyskanie co najmniej 50% punktow

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. o S Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
) o . . W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw - h
3. | Inne (konsultacje, egzamin)* 2 h
4. Razem przy bezposrednim udziale 20 h

nauczyciela akademickiego

Liczba punktow ECTS, ktdra student
5. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0,8 ECTS
nauczyciela akademickiego

6. |Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 30 h

7 Liczba Punktow ECTS, ktora.l stuc.lent 1.2 ECTS
uzyskuje w ramach samodzielnej pracy !
Naktad pracy zwigzany z zajeciami

8. 0 h
o charakterze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

9. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charakterze 0 ECTS
praktycznym

10, Sumaryczne godzinowe obciazenie praca 50 h
studenta

11 | Punkty ECTS za modut 2

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektéw, w tym egzaminy oraz nie wiecej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢
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