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IV. Opis programu studiéw

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu E-AIiEP-12-s6
Nazwa przedmiotu Metody sztucznej inteligencji w sterowaniu
Methods of artificial intelligence in control engi-

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim neering

Obowigzuje od roku akademickiego 2019/20

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiéw Automatyka i Elektrotechnika Przemystowa
Poziom ksztatcenia | stopien
Profil studiéw Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne

Zakres

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Elektrotechniki Przemystowej i Automatyki

Koordynator przedmiotu dr inz. Michat Laskawski
Dziekan Wydziatu Elektrotechniki
Zatwierdzit Automatyki i Informatyki

Dr hab. inz. Antoni Rézowicz, prof. PSk

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu Obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajeé Polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr Semestr VI

Matematyka 1, Matematyka 2, Narze-
dzia informatyczne, Programowanie
Wymagania wstepne komputeréw, Programowanie obiek-
towe, Metody numeryczne, Podstawy
automatyki, Projektowanie uktadow




sterowania, Metody optymalizacji w au-
tomatyce

Egzamin (TAK/NIE) Nie

Liczba punktéw ECTS 3

Forma . . wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne

prowadzenia zajeé

Liczba godzin

w semestrze 15 0 15 15 0

EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria ofektu Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych
Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zagadnienia z Ai
: ; iEP1_WO0T1,
WO1 mat_eme?_tyk| oraz v_vy_brany_ch met9d numerycznych _| opty- AEP1 W07
Wiedza malizaciji jak réwniez teorii uktadéw dynamicznych ich AiEP1_W08,
modelowania i symulaciji. —
W02 Ma L_Jgruntow_ana wiec_jze w zakresie jezykdéw programo- AEP1 W10
wania wysokiego poziomu. -
Potrafi poprawnie i efektywnie zastosowaé wiedze z za-
Uo1 kresu matematyki i programowania komputeréw do kon- AIEP1_UO01,
strukciji i zastosowania algorytmdéw optymalizacji z wyko- AIEP1_U04
Umiei o rzystaniem metod sztucznej inteligenciji.
miejetnosci AEP1 U04
Potrafi projektowac proste uktady sterowania, przepro- AEP 1_U06,
U02 |wadzi¢ symulacje ich pracy oraz ksztattowac¢ ich wtasci- AEP 1_UO7,
wosci dynamiczne. AiEP1_U10,
Kompetencje Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy, rozu-
spoleczne K01 mie potrzebe ciggtego podnoszenia kompetencji zawo- AIEP1_KO1
dowych, osobistych i spotecznych.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma L
ok Tresci programowe
zajeé
1. Przetwarzanie informacji z wykorzystaniem metod sztucznej inteligenciji.
2-3. Sztuczne sieci neuronowe, architektury i metody uczenia.
wyktad 4_5 Identyfikacja uktadéw nieliniowych z uzyciem sztucznych sieci neurono-
' wych.
6-7. Zastosowanie metod sztucznej inteligencji w sterowaniu.
1 Zapoznanie z narzedziami informatycznymi niezbednymi do realizacji za-
' dan.
laboratorium o_4 R_ealizacja zadan zwiaz_anych z identyfikgcj_a parametréw uktadéw nieli-
niowych z wykorzystaniem sztucznych sieci neuronowych.
5_7 Realizacja zadanh zwigzanych ze sterowaniem uktadéw nieliniowych z wy-
' korzystaniem sztucznych sieci neuronowych.
1-3 Identyfikacja parametrow nieliniowego uktadu sterowania z wykorzysta-
Projekt niem sztucznych sieci neuronowych.
4.7 Realizacja sterowania uktadu automatyki z wykorzystaniem sztucznych
sieci neuronowych.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektéw uczenia sie




se¥;nk':3| E?jz;tl:yn Ef’::ﬁ;; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
W02 X
uo1 X
uo2 X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

zajec

Fo.rrr’lg Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé

. ; Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow w trakcie
wyktad zaliczenie z oceng

laboratorium

zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z ocen zadan realizo-
wanych w trakcie zaje¢

projekt

zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z ocen zadan realizo-
wanych w trakcie zaje¢

*) zostawic tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
. L . e .. Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
C L P
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
15 15 15
2. Inne (konsultacje, egzamin)* 1 1 1 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 48 h
: ciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzy-
4. | skuje przy bezposrednim udziale nauczyciela 1,92 ECTS
akademickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 27 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzy-
6. skuje w ramach samodzielnej pracy 1’08 ECTS
Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charak-
7. 30 h
terze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzy-
8. | skuje w ramach zajeé o charakterze praktycz- 1,88 ECTS
nym
9 Sumaryczne godzinowe obcigzenie praca 75 h
’ studenta
10 Punkty ECTS za modut 3
' 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektéw, w tym egzaminy oraz nie wigcej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢

LITERATURA

1.

Suykens J.A.K,, Vandevalle J.P.L, De Moor B.L.R: Atrtificial Neural Networks for Modelling and

Control of Non-Linear System, Kluwer Academic Publishers, 1996.

3




da Silva, I.N., Hernane Spatti, D., Andrade Flauzino, R., Liboni, L.H.B., dos Reis Alves, S.F. Artifi-
cial Neural Networks - A Practical Course, Springer; 1st ed. 2017 edition, 2016.

Beyeler M.: Machine Learning for OpenCV: Intelligent image processing with Python, Packt Pub-

lishing, 2017.

Norgaard M., Ravn O., Poulsen N.K., Hansen L.K.: Neural Networks for Modelling and Control of

Dynamic Systems, Springer, 2003.

Nguyen H.T., Prasad N.R., Walker C.L., Walker E.A.: A First Course in Fuzzy and Neural Control,
Chapman and Hall/CRC; 1 edition, 2002



