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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotéow

Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zajeé Polski
Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr Semestr VI

Wymagania wstepne

Przeksztattnikowe uktady napedowe 1

Egzamin (TAK/NIE)

Tak

Liczba punktéw ECTS

3




E?;vrc:dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 0 0 30 15 0

EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria ofektu Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych
Ma uporzgdkowang wiedze dotyczgcg modeli matema-
W01 | tycznych uktadéw napedowych oraz podstaw analizy i AIEP1_WO07
syntezy tych uktadéw.
Wiedza W02 E;);gg&ie znaczenie nastaw parametréw uktadu regulacji AIEP1_W08
W03 Zna podstawowe przekszta’rtnikqwe uktady napedowe AEP1 W11
pradu statego oraz prgdu przemiennego. —
Uo1 Umie wskazac¢ ograniczenia w stosowaniu poszczegol- AIEP1_UO01,
nych rodzajéw napedu i dobraé¢ wtasciwy rodzaj napedu. AIEP1 _UQ2
Umiejetnosci Potrafi wykorzysta¢ metody analityczne, symullacyjne .
uo2 | °raz eksperymentalne do formutowania i rozwigzywania AEP1 U0G
zadan inzynierskich w obszarze przeksztattnikowych -
uktadéw napedowych.
K01 Potrgfi kreatywnie poszukiwgé alternatywnych rozwigzan AEP1 K1
okreslonego problemu technicznego. -
K02 | Potrafi wspotdziatac i pracowaé w grupie. AIEP1_K3
Posiada swiadomos$¢ koniecznosci profesjonalnego po-
dejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapo-
Kompetencje znania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowisko-
spoteczne wymi, w ktérych urzgdzenia i ich elementy moga funkcjo-
K3 nowac. Ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta AIEP1_K4,
uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania AIEP1_K5
i przekazywania spoteczenstwu (m.in. poprzez $rodki
masowego przekazu) informacji i opinii dotyczgcych
osiggnie¢ automatyki, elektrotechniki i dziedzin dziatal-
nosci inzynierskiej w sposob zrozumiaty.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

laboratorium

1-2. Modelowanie napedu przeksztattnikowego z silnikiem obcowzbudnym w uktadzie
zamknietym. Budowa schematu blokowego z wykorzystaniem pakietu Matlab-Simu-
link. Dobér regulatoréw wedtug zadanych kryteridw.

3-4. Tranzystorowy naped pradu statego z silnikiem obcowzbudnym w uktadzie za-
mknietym — dobdér parametrow regulatoréw wedtug zadanych kryteridw.

5-6. Regulacja predkosci katowej silnikéw pradu przemiennego w uktadach kaskado-
wych - kaskada zaworowa na statg moc.

7-8. Regulacja predkosci katowej silnikbw pradu przemiennego w uktadach kaskado-
wych - kaskada zaworowa na staty moment.

9-10. Uktad miekkiego rozruchu — SOFTSTARTER.

11-12. Czestotliwosciowa regulacja predkosci kgtowej silnika indukcyjnego klatko-
wego — wektorowe metody sterowania (VFC, DTFC).

13. Uktady napedowe z maszyng synchroniczng z magnesami trwatymi.

14. Serwonaped z silnikiem synchronicznym, ukfady pozycjonowania.

15. Zaliczenie.

projekt

1-2. Dobdér mocy silnika napedowego.

3-5. Przeksztattnikowy uktad napedowy dzwigu osobowego z akumulacjg energii.




| 6-8. Przeksztaltnikowy uktad napedowy pojazdu elektrycznego.

*) zostawic tylko realizowane formy zajeé

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow uczenia sie
efektu Egzamin E_gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny

W01 X X X X
wo2 X X X X
Wo4 X X X X
uo01 X X
uo2 X X
K01 X X
K02 X X
K03 X X X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma
zajec*

Forma zaliczenia

Warunki zaliczenia

laboratorium

egzamin

Uzyskanie oceny pozytywnej z egzaminu i sprawozdan z
¢wiczen laboratoryjnych

projekt

zaliczenie z oceng

Uzyskanie oceny pozytywnej z projektu

*) zostawic tylko realizowane formy zajeé

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
. L . e .. Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
W C L P
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw o = h
2. Inne (konsultacje, egzamin)* 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 49 h
: ciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzy-
4. | skuje przy bezposrednim udziale nauczyciela 1,96 ECTS
akademickiego
5. Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 1 h
6. L|cz.ba punktéw ECTS, k_torq §tudent uzy- 0.04 ECTS
skuje w ramach samodzielnej pracy ’
Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charak-
7. 45 h
terze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzy-
8. | skuje w ramach zajeé o charakterze praktycz- 1,84 ECTS
nym
9 Sumaryczne godzinowe obcigzenie praca 50 h
’ studenta




10.

Punkty ECTS za modut )

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektéw, w tym egzaminy oraz nie wigcej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢

LITERATURA

1.

w N

No oA

Kazmierkowski M.P., Krishnan R., Blaabjerg F.: Control in power electronics. Selected problems.
Elsevier, Amsterdam-Boston-LondonNew Y ork-Oxford-Paris-Sydney-Tokyo, 2002.

Boldea I., Nasar S.A.: Electric drives. CRS Press, London, New York, Woshington, 1999
Kazmierkowski M. P., Tunia H.: Automatic control of converter — fed drivers. Elsevier, Amster-
dam-London-New York-Tokyo, PWN, Warszawa,1994.

Tunia H., Kazmierkowski M.P.: Podstawy automatyki napedu elektrycznego. PWN, 1983

Tunia H., Kazmierkowski M.P.: Automatyka napedu przeksztattnikowego. PWN, 1987
Orfowska-Kowalska T.: Bezczujnikowe uktady napedowe z silnikami indukcyjnymi. OW PW, 2003
Seung-Ki Sul : Control of Electric Machine Drive Systems. Wiley-IEEE Press 2011

Uwaga: wykaz literatury winien uwzgledniac¢ aktualne i dostepne publikacje




