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IV. Opis programu studiéw

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu E-AIiEP-01-s4

Nazwa przedmiotu Elementy i uktady automatyki

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Devices and systems of automatic control
Obowigzuje od roku akademickiego 2019/20

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiéw Automatyka i Elektrotechnika Przemystowa
Poziom ksztatcenia | stopien
Profil studiéw Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne

Zakres

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Elektrotechniki Przemystowej i Automatyki

Koordynator przedmiotu dr inz. Robert Kazata
Dziekan Wydziatu Elektrotechniki
Zatwierdzit Automatyki i Informatyki

Dr hab. inz. Antoni Rézowicz, prof. PSk

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajeé Polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr Semestr IV

Wymagania wstepne Elektrotechnika, Podstawy automatyki
Egzamin (TAK/NIE) Nie

Liczba punktéw ECTS 4




E?;vrc:dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 30 0 30 0 0

EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
WO1 szumie role i_przeznac;enia posg_czegélnych elemen- AEP1 W13
téw automatyki w uktadzie regulaciji. -
W02 P03|a_da W|ed_ze dotyczaca bac’ianla param_etrow statycz- AIEP1 W08
nych i dynamicznych urzadzen automatyki. -
Zdobycie umiejetnosci doboru urzgdzen automatyki do
Wiedza W03 | typowego ukfadu regulacji automatycznej oraz opraco- AIEP1_W13
wania dokumentacji DTR.
W04 Zdobycie umlejetn930| kqnﬂguraql i programowania AEP1 W12
typowych urzadzen sterujacych. —
W05 Opapowame_ zgsgd kaploatacp aparatury kontrolno- AEP1_W12
pomiarowej i wizyjne;.
Uo1 Potrafi dobra¢ urzadzenia i stworzy¢ dokumentacje dla AIEP1_UO08,
typowego uktadu regulacji automatyczne,;. AIEP1 _UQ9
' . . : AIEP1_U06
U02 | Potrafi zaprogramowacé typowe urzadzenia sterujgce. AEPT U09
Umiejetnosci uo3 Zna zasady konfiguracji i programowania urzadzen kon- AIEP1_U07,
trolno-pomiarowych i wizyjnych w przemysle. AIEP1_U09
U04 Student potrafi zaprezentowaé w formie ustnej i pisem- AIEP1_U07,
nej zagadnienia z przedmiotu. AIEP1_U15
, Student umie wspotdziata¢ w grupie w celu zdobywania :
Kompetencje K01 wiedzy i realizacji otrzymanych zadan. AIEPT_K3
spoteczne

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. Tresci programowe
zajec* prog

1. Elementy i struktury uktadéw sterowania.

2. Budowa i parametry czujnikéw obecnoéci oraz potozenia.

3. Charakterystyki czujnikéw do pomiaru wielkosci fizycznych i sSrodowiskowych.

4. Elementy wykonawcze uktadéw sterowania.

5. Urzadzenia kontrolno-pomiarowe.

urzgdzeniami pomiarowymi i wykonawczymi.

6. Regulatory wielkoéci ciagtych : budowa, zasady doboru, algorytmy, wspétpraca z

7. Urzadzenia sterujgce systeméw automatyki.

wyktad

8. Normy techniczne i standardy budowy urzadzenh i systeméw automatyki.

9. Elementy systemoéw bezpieczenstwa.

10. Zasady tworzenia dokumentaciji DTR. Symbole i oznaczenia.

11. Budowa i parametry sieci przemystowych.

12. Protokoty komunikacji i metody wymiany danych.

13. Systemy wizualizacji procesow.

14. Czujniki i systemy wizyjne.

15. Kierunki rozwoju urzgdzen i systemoéw automatyki.

1. Badanie czujnikéw obecno$ci oraz potozenia.

2. Badanie czujnikéw do pomiaru wielkoéci fizycznych i sSrodowiskowych

laboratorium

3. Badanie charakterystyk statycznych i dynamicznych elementéw wykonawczych.

4. Badanie charakterystyk statycznych i dynamicznych elementéw napedowych.

5. Konfiguracja i programowanie urzgdzen kontrolno-pomiarowych.
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6. Badanie funkcjonalne regulatora przemystowego wielko$ci ciggtych.

7. Programowanie urzgdzen sterujgcych systemow automatyki.

8. Badanie i konfiguracja elementéw systemow bezpieczenstwa.

9. Konfiguracja i analiza dziatania sieci przemystowych.

wych.

10. Tworzenie programow do wymiany danych z wykorzystaniem sieci przemysto-

11. Konfiguracja i programowanie systemdéw wizualizacji procesow

12. Tworzenie ekrandw synoptycznych dla wybranego procesu

13. Zapoznanie z budowa, konfiguracja i pozyskiwania danych z czujnikéw wizyjnych

14. Tworzenie programu dla systemu wizyjnego

*) zostawic tylko realizowane formy zajeé

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektéw uczenia sie

efektu

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

Wo01

wo2

W03

wo4

W05

X [ X [X | X | X

uo1

uo2

uo3

uo4

X [ X | X | X

K01

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.rrrjg Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wykiad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50% punktow

laboratorium

zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej 50% punktow ze sprawozdan i ak-
tywnosci w czasie zajeé

*) zostawic tylko realizowane formy zajeé

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. . C Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
W C L P S
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
30 30
2. Inne (konsultacje, egzamin)* 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 64 h
" | ciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzysku-
4. | je przy bezposrednim udziale nauczyciela 2,56 ECTS
akademickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 36 h




6. !_lczba punktéw ECT_S, ktt?rq student uzysku- 1.44 ECTS
je w ramach samodzielnej pracy ’
Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charak-

7. 30 h
terze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzysku-

& je w ramach zajeé o charakterze praktycznym 1’88 Ees
Sumaryczne godzinowe obcigzenie praca

S studenta 100 h

10 Punkty ECTS za modut 4

' 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektéw, w tym egzaminy oraz nie wigcej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢
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Uwaga: wykaz literatury winien uwzgledniac¢ aktualne i dostepne publikacje




