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E:’;'w: dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 30 15 15 0 0




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektéw
efektu .
kierunkowych
Ma wiedze na temat podstawowych poje¢ z zakresu au- ENE1_WO01
WO01 | tomatyki, potrafi wyttumaczy¢ dziatanie i wskaza¢ zasa- ENE1_WO02
dy prawidtowe]j eksploatacji uktadéw automatyki. ENE1_WO09
Wiedza W02 | Zna metody opisu i analizy uktadéw liniowych. ENE1_WO09
Zna podstawowe pojecia i kryteria stabilnosci uktadow ENE1_WO09
W03 . .
ciggtych i dyskretnych.
W04 Ma elementarng wiedze w zakresie projektowania ukta- ENE1_WO09

dow regulaciji i praktycznego ich stosowania.

Potrafi przeanalizowac¢ prace uktadéw automatyki; wy-
uo1 znaczy¢ podstawowe charakterystyki oraz zbadac stabil-
nos¢ uktaddéw ciggtych i dyskretnych.

ENE1_U12

Umiejetnosci Potrafi postuzyé sie metodami analizy i syntezy ciggtych i ENE1_U12
uo2 : :
dyskretnych uktadéw dynamicznych.

UO03 | Potrafi zaprojektowac uktad regulacii. ENE1_U12

KO1 Rozwinagt umiejetno$¢ komunikowania sie i pracy zespo- ENE1_K04
towe;.

Kompetencje

Ma swiadomos¢ wptywu nowoczesnych rozwigzan sto-
spoteczne Pty y a

K02 |sowanych w uktadach automatyki na pozatechniczne
aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej.

ENE1_KO02

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. . Tresci programowe
zajec* prog

1. Podstawowe pojecia z zakresu automatyki, m.in. obiekt, sygnat wejsciowy, sy-
gnat wyjsciowy, zakiécenia, uchyb, sprzezenie zwrotne, uktad otwarty, uktad za-
mkniety, uktady automatycznej regulaciji.

Uktad ciagly, definicja i wtasnosci transformaty Laplace’a.

w|n

Metody odwrotnego przeksztatcenia Laplace’a. Rozktad sygnatu wejsciowego na
sktadniki.

Uktad dyskretny, definicja i wikasnosci przeksztatcenia Z.

Metody odwrotnego przeksztatcenia Z.

wyktad Transmitancja operatorowa i widmowa uktaddéw ciggtych i dyskretnych.

Klasyczne metody analizy uktadow ciggtych i dyskretnych.

4
5.
6. Charakterystyki czasowe i czestotliwo$ciowe uktadéw ciagltych i dyskretnych.
7
8
9

Operatorowe metody analizy uktadéw regulaciji.

10. Operatorowe metody analizy uktadéw regulacji c.d.

11. Podstawowe cziony dynamiczne.

12. Stabilno$¢ uktadéw ciggtych i dyskretnych; kryteria stabilnosci.

13. Metody syntezy uktadow.

14. Zastosowania systeméw automatyki.

15. Zaliczenie.

. Wyznaczanie odpowiedzi czasowych ukfadéw ciggtych.

. Wyznaczanie odpowiedzi czasowych ukfadéw dyskretnych.

. Wyznaczanie charakterystyk czasowych i czestotliwo$ciowych.

. Zapis i analiza ukfadow w przestrzeni stanow.

éwiczenia

. Synteza uktadéw regulaciji.

. Projektowanie uktadéw regulaciji.

1
2
3
4
5. Badanie stabilno$ci ukfadéw liniowych.
6
7
8

. Zaliczenie.




. Wprowadzenie.

. Charakterystyki czasowe.

. Charakterystyki czestotliwosciowe.

laboratorium . Analiza obiektu dynamicznego.

. Stabilnos$¢ uktaddw regulacii.

. Regulacja dwupotozeniowa.

. Serwomechanizm liniowy.

O IN[(D|A| R (WIN|—~

. Zaliczenie.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw uczenia sie

efektu Egzamin Egzamin

ustny pisemny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne

W01

x

W02

W03

Wo4

uUo1

uo2

uo3

KO1

XXX XXX XX

XXX | X | X

K02




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fz:;;“; Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
wyktad ‘ ‘ Uzyskanie co najmniej=60% punktéw z kolokwiow wtrakcie
zaje¢
- . Uzyskanie co najmniej 50% punktow z kolokwidw w trakcie
¢wiczenia zajeé
laborato- ‘ ‘ Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow i sprawoz-
rium dan wtrakcie zaje¢

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
. o . s Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
w C L P
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
30 15 15
3. | Inne (konsultacje, egzamin)* 4 2 2 h
4 Razem przy bezposrednim udziale 68 h
’ nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktorg student
5. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,72 ECTS
nauczyciela akademickiego
6. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 32 h
7 Liczba punktow ECTS, ktorq_ stuc_ient 1.28 ECTS
uzyskuje w ramach samodzielnej pracy !
8 Naklad pracy zwigzany z zajeciami 30 h
" | ocharakterze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
9. | uzyskuje w ramach zajeé o charakterze 1,76 ECTS
praktycznym
Sumaryczne godzinowe obciazenie praca
10. studenta 100 h
11 Punkty ECTS za modut 4
' 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektow, w tym egzaminy oraz nie wiecej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢
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