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Jednostka prowadzaca przedmiot
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Dr hab. inz. Antoni R6zowicz, prof. PSk

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Status przedmiotu

Jezyk prowadzenia zaje¢

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr

Wymagania wstepne

Matematyka 1, 2; Teoria obwodow 1, 2;
Maszyny elektryczne

Egzamin (TAK/NIE)

Liczba punktéw ECTS

E:’;\T: dzenia zajeé wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 9 0 9 18 0




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria ofektu Efekty ksztalcenia efektéw
kierunkowych
Ma wiedze na temat przeksztatcania energii elektrycznej
w uktadach elektromechanicznych, ma uporzadkowang
W01 wiedze w zakresie stosowanych rozwigzan napedowych ELE1_WO02
pradu statego i przemiennego i konfiguracji tych ukita- ELE1_WO06
dow, potrafi wyttumaczy¢ ich dziatanie i wskazaé zasady
prawidtowej eksploataciji
Ma wiedze dotyczacqg analizy i syntezy ukladéw napedo- ELE1 W11
Wiedza W02 |wych, metod symulacji na bazie modeli matematycznych ELE1T W17
uktadéw napedowych pradu statego i przemiennego. -
Ma podstawowg wiedze w zakresie wyboru programéw
W03 | do symulacji na bazie modeli matematycznych uktadéw ELE1_WO07
napedowych pradu statego i przemiennego
Ma uporzadkowang wiedze w zakresie stosowanych me-
W04 |tod symulacji ukladéw napedowych pradu statego i prze- ELE1_WO06
miennego
Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych
uo1 oraz innych zrddet, takze w jezyku angielskim, z zakresu ELE1_UO1
uktadow napedowych pradu statego i przemiennego
Potrafi planowac i przeprowadzaé eksperymenty, w tym ELE1 UO8
pomiary i symulacje komputerowe z zakresu napedu — '
o2 elektrycznego, interpretowac uzyskane wyniki i wyciggac ELET_U09
Umiejetnosci whioski ’ ELE1_U13
Potrafi analizowac prace typowych uktadéw napedo- ELE1 U09
U03 | wych, wyznaczy¢ przebiegi wielkosci elektromechanicz- ELE1 U13
nych, dokona¢ stosownych obliczenh -
Uo4 Potrafi pos.’ruzyc'; sielmetoda[ni symulacyjnymi w analizie ELE1_U16
pracy i projektowaniu uktadéw napedowych
KO1 Rf)zgmie pgtrngg uczenig sie przez cafte zycie, szcze- ELE1 KO1
golnie w dziedzinie uktadéw napedowych. -
Ma swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne
. aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w obszarze
Kompetencje K02 uktadéw napedowych i ukladéw energoelektronicznych, ELE1 K02
spoteczne w tym jej wptywu na srodowisko poprzez jako$¢ energii -
elektrycznej, i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za po-
dejmowane decyzje
K03 | Potrafi wspétdziata¢ i pracowaé w grupie ELE1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

wyktad

Przeglad modeli matematycznych uktadéw napedowych z silnikami pradu
statego i przemiennego.

Modelowanie wybranych uktadéw napedowych przy uzyciu programu TCAD

Modelowanie wybranych uktadéw napedowych przy uzyciu pakietu Matlab - Simulink

Modelowanie wybranych uktadéw napedowych przy uzyciu pakietu Cadence - Pspice

Opracowanie wybranego modelu uktadu napedowego w pakiecie Matlab-Simululink

Dobér parametryczny wybranych parametréw modelu i ocena ich wptywu na popraw-

projekt no$¢ dziatania modelu

Opracowanie wybranego modelu uktadu napedowego w pakiecie Cadence-Pspice

laboratorium | Budowa modelu matematycznego wybranego ukfadu napedowego z silnikiem

pradu statego lub przemiennego.

Modelowanie wybranych uktadéw napedowych przy uzyciu programu TCAD

Modelowanie wybranych uktadéw napedowych przy uzyciu pakietu MatlabSimulink
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| | Modelowanie wybranych uktadéw napedowych przy uzyciu pakietu Cadence- Pspice |
*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
efektu Eguzsz::l;n fo?sz:r:\n:;( Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X X X X
W02 X X X X
W03 X X X X
wo04 X X X X
uo1 X X X X
uo2 X X X X
uo3 X X X X
uo4 X X X X
K01 X X X X
K02 X X X X
K03 X X
A.
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fon:mi Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wykfad ‘ ‘ Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z egzaminu
Igborato- ‘ ‘ Uz'ys’kanie co najmniej 50% punktow z kglokwiéw w trakcie
rium zajec, pozytywnie ocenione sprawozdania
: Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiéw w trakcie
projekt ‘ ‘ zajec, pozytywnie oceniony projekt

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

. o . e Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
w C L P S
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow B B = h
3. Inne (konsultacje, egzamin)* 2 2 2 h
4. Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 42 h

ciela akademickiego

Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzysku-
5. | je przy bezposrednim udziale nauczyciela 1.68 ECTS
akademickiego

6. Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 58 h

7 !.lczba punktow ECT_S, kt9rq student uzysku- 232 ECTS
je w ramach samodzielnej pracy

8. Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charak- 27 h

terze praktycznym




Liczba punktow ECTS, ktéra student uzysku-
& je w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym 1.08 =ETS
Sumaryczne godzinowe obciazenie praca
10. studenta 100 h
11 Punkty ECTS za modut 4
’ 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektéw, w tym egzaminy oraz nie wiecej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢
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Uwaga: wykaz literatury winien uwzgledniac aktualne i dostepne publikacje
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