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Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéow

Status przedmiotu

Jezyk prowadzenia zajeé

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr

Wymagania wstepne

Teoria obwodoéw 1,2 ; Maszyny elek-

tryczne 1, 2

Egzamin (TAK/NIE)

Liczba punktéw ECTS

E:’;vrcaa dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 9 18




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do

Kategoria Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
ELE1_WO01
ma wiedze z zakresu matematyki oraz fizyki przydatng ELE1_WO02
W01 |do rozwigzywania prostych zadan z zakresu mechaniki ELE1_WO07
oraz obwodow elektrycznych ELE1_WO08
ELE1 W11
ELE1_WO01
. . . . ELE1_WO02
ma podstawowg wiedze w zakresie metod opisu dynami- -

woz2 ki uktadu mechatronicznego ELE1_W07
9 ELE1_WO08
. ELE1 W11
Wiedza ELE1_WO1

ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ELE1_ W02
W03 | ogdlng w zakresie budowy modeli matematycznych ukta- ELE1_WO07

déw mechtronicznych ELE1_WO08
ELE1_W11
ELE1_WO01
ma szczegotowa wiedze zwigzang z modelowaniem i sy- ELET_W02
Wo4 mulacjg uktadéw mechtronicznych ELE1_W07
ELE1_WO08
ELE1_W11
) - . . ELE1_UO7
Uo1 potrgﬂ planowag i przeprowadza_c_s_ymuI.aCJe kom_putgro- ELE1 U08
we, interpretowac¢ uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski ELE1 U09
Umiejetnosci
) . . : ELE1_UO7
potrafi wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne w -
o2 analizie uktadéw mechtronicznych ELET_U08
y ELE1_U09
Kompetencje K01 Potrafi wspétdziata¢ i pracowaé¢ w grupie ELE1_KO04
spoteczne

TRESCI PROGRAMOWE

F°T“‘,‘;‘, Tresci programowe
zajec
1. Podstawy jezyka symulacyjnego Matlab/Simulink. Metody numeryczne w Matlabie.
Zastosowanie w modelowaniu systeméw mechatronicznych.
2. Zasady budowy modeli matematycznych uktadéw mechatronicznych, zasada
wyklad d’Alemberta, réwnania Eulera-Lagrange’a.

3. Metody opisu dynamiki uktadu mechatronicznego, opis uktadu réwnaniami stanu,
opis czestotliwo$ciowy uktadu, transmitancje operatorowe, algorytmy catkowania nu-
merycznego w Matlabie.

4. Wybrane przyktady modelowania uktadéw mechtronicznych

1. Rozwigzywanie obwodow elektrycznych i uktadéw mechanicznych metodg zmien-
nych stanu w Matlabie.

2. Zastosowanie s$rodowisku Matlab/Simulink do rozwigzywania stanéw nieustalo-
nych obwodow elektrycznych i uktadow mechanicznych.

3. Analiza czasowa i czestotliwosciowa wybranych filtréw.

laboratorium | 4. Badanie symulacyjne uktadéw prostowniczych jednofazowych w $srodowisku Ma-
tlab/Simulink i SimPowerSystems.

5. Badanie stanéw nieustalonych transformatora jednofazowego w $rodowisku Ma-
tlab/Simulink i SimPowerSystems.

6. Badanie modelu dynamicznego silnika pradu statego w $rodowisku Matlab/Simu-
link i SimPowerSystems.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢



METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow uczenia sie

efektu Egzamin Egzamin

ustny pisemny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne

W01

W02

W03

Wo4

uo1

X |IX | X | X |X|X

uo2

K01

XX X [ X [ X |X|X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma
zajec*
wykfad ‘ Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow wtrakcie zaje¢
laborato- ‘ ‘ Wykonanie wszystkich ¢wiczen, oddanie sprawozdan i uzyska-
rium nie co najmniej 50% punktow z kolokwidw wirakcie zajec
*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. L s Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
) o ) ) w C L P S
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw 5 = h
3. Inne (konsultacje, egzamin)* 2 2 h
4. Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 21 h

ciela akademickiego

Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzysku-
5. | je przy bezposrednim udziale nauczyciela 1,24 ECTS
akademickiego

6. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 44 h

7 !_lczba punktéw ECT§, kt9rq student uzysku- 1.76 ECTS
je w ramach samodzielnej pracy !
Naklad pracy zwiazany z zajeciami o charak-

8. 18 h
terze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzysku-

& je w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym 1’74 ECTE
Sumaryczne godzinowe obcigzenie praca

10. 75 h
studenta

11 Punkty ECTS za modut 3

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektéw, w tym egzaminy oraz nie wiecej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢
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