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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Status przedmiotu

Jezyk prowadzenia zajec

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

Wymagania wstepne

Teoria obwodéw 1,2 ; Maszyny elek-

tryczne 1, 2

Egzamin (TAK/NIE)

Liczba punktéw ECTS

Forma
prowadzenia zajeé

wyktad

¢wiczenia

laboratorium

projekt

Inne

Liczba godzin
w semestrze

18

16




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria ofektu Efekty ksztalcenia efektéw
kierunkowych
ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z zakresu matema- ELE2 W01,
W01 tyki oraz fizyki przydatng do rozwigzywania ztozonych ELE2 W02,
zadan z zakresu, pola magnetycznego oraz obwoddéw ELE2_ W03,
elektrycznych ELE2 W12
ma szczegotowg wiedze w zakresie wtasnosci materia- ELE2_WO01,
W02 tow magnetycznych i elektrycznych stosowanych w ma- ELE2_WO02,
szynach elektrycznych, w zakresie analizy liniowych i ELE2_WO03,
Wiedza nieliniowych obwoddw elektrycznych i magnetycznych ELE2 W12
o ELE2_WO0T1,
ma uporzadkowana, podbudowang teoretycznie wiedze ELE2 W02
W03 | ogdlng w zakresie projektowania obwodéw magnetycz- ELE2_W03,
nych i elektrycznych maszyn elektrycznych ELE2_W12,
. . . ELE2_WO0T1,
ma podbudowang teoretycznie szczegbtowg wiedze ELE2 W02
W04 | zwigzang z wykorzystaniem programow komputerowych ELE2_W03’
wspomagajgcych projektowanie maszyn elektrycznych ELE2_W12’
) L . : ELE2_UOQ3,
potrafi planowac i przeprowadza¢ symulacje komputero- ELE2 U08
UO1 | we, interpretowaé uzyskane wyniki i wyciggac¢ wnioski z ELE2_U09’
zaprojektowanej maszyny elektrycznej ELES U1 3’
Umiejetnosci ELE2 UO3,
U02 potrafi wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne do ELE2_UO0S8,
projektowania maszyn elektrycznych ELE2_UO09,
ELE2 U13
Sng;é)Ceztﬁgqe K01 Potrafi wspétdziataé i pracowac w grupie EEII__EEZZ__}}<<(())12

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

1. Struktura obwoddw magnetycznych i elektrycznych, zasada dziatania oraz stero-
wania silnika bezszczotkowego o magnesach trwatych z komutacjg elektroniczng

wyktad

2. Zastosowanie metody elementéw skonczonych oraz programu Matlab/Simulink do
komputerowego wspomagania projektowania maszyn elektrycznych

3. Zasady projektowania silnikow bezszczotkowych o magnesach trwatych z komuta-
cjq elektroniczna. Przeglad materialdbw magnetycznych oraz materiatéw stosowanych
na uzwojenia. Projektowanie obwodu elektrycznego oraz obwodu magnetycznego.
Dobér wymiaréw obwodu magnetycznego oraz struktury i parametrow uzwojen. Wy-
znaczanie rozktadu pola magnetycznego oraz parametréw elektromagnetycznych
silnika

4. Obliczanie charakterystyk statycznych silnika bezszczotkowego o magnesach
trwatych. Symulacja pracy sinika w srodowisku Matlab/Simulink

laboratorium

1. Zapoznanie sie ze Srodowiskiem programowym stosowanym do projektowania ma-
szyn elektrycznych.

2. Obliczenia obwodu magnetycznego silnika bezszczotkowego o magnesach trwa-
tych, dobor struktury oraz parametrow elektromagnetycznych uzwojen silnika.

3. Budowa modelu silnika w programie MES, analiza rozktadu pola magnetycznego,
wyznaczanie parametrow uzwojenia stojana.

4. Wyznaczanie parametrow elektromechanicznych silnika bezszczotkowego o ma-
gnesach trwatych, obliczanie charakterystyk statycznych silnika.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE




Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektéw uczenia sie

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

W01

W02

W03

Wo4

uo1

uo2

X [ X | X | X | X |X

K01

XX [ X [ X | X |[X|X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fz:;;“; Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
wyktad ‘ ‘ Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow wtrakcie za-
Jjec
laborato- ‘ ‘ Wykonanie wszystkich éwiczen, oddanie sprawozdan i uzy-
rium ska-nie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow w trakcie zaje¢

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéow ECTS
. L s Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
w C L P S
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow e P h
3. Inne (konsultacje, egzamin)* 2 2 h
4 Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 38 h
* | ciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktorg student uzysku-
5. | je przy bezposrednim udziale nauczyciela 1,52 ECTS
akademickiego
6. Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 37 h
7 !_lczba punktéow ECT_S, kt9rq student uzysku- 1.48 ECTS
je w ramach samodzielnej pracy !
Naktad pracy zwiazany z zajeciami o charak-
8. 16 h
terze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzysku-
o je w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym 1'26 =CTS
10 Sumaryczne godzinowe obcigzenie praca 75 h
" | studenta
11 Punkty ECTS za modut 3
' 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

* wszelkie formy weryfikacji efektow, w tym egzaminy oraz nie wiecej niz 2 godziny konsultacji dla kazdej formy zaje¢
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	Pole kombi 1: [Elektrotechnika]
	Pole kombi 2: [II stopień]
	Pole kombi 3: [Ogólnoakademicki]
	Pole kombi 4: [Studia niestacjonarne]
	Pole kombi 5: [Przetwarzanie i Użytkowanie Energii Elektrycznej]
	Pole kombi 6: [Katedra Elektrotechniki Przemysłowej i Automatyki]
	Pole kombi 7: [Przedmiot specjalnościowy]
	Pole kombi 8: [Wybieralny]
	Pole kombi 9: [Polski]
	Pole kombi 10: [Semestr III]
	Pole kombi 11: [Nie]
	Pole kombi 12: [3]
	Pole kombi 13: [zaliczenie z oceną]
	Pole kombi 14: [zaliczenie z oceną]


