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Zalacznik nr 11
do Zarzadzenia Rektora Nr 35/19

z dnia 12 czerwca 2019 1.

IV. Opis programu studiéw

5. Wykaz przedmiotéw wybieralnych

nazwa Kierunku studiéw: ELEKTROTECHNIKA
poziom: 6, STUDIA | STOPNIA
profil: OGOLNOAKADEMICKI

Formalformy taczna liczna Liczba
Przedmiot zaj66 godzin zajec punktow
Stacjonarne ECTS
Podstawy ~ prawne dziatalnosci W 15 1
gospodarczej
Historia mysli ekonomicznej W 15 1
Historia techniki W 15 1
Podstawy marketingu internetowego \W 15 1
Wprowadzenie do zarzgdzania \ 30 2
Podstawy ekonomii W 30 2
Komunikacja interpersonalna W 15 1
Negocjacje w biznesie \W 15 1
Akademickie dobre wychowanie W 15 1
Historia techniki i wynalazkow W 15 1
Historia muzyki W 15 1
Sterowniki PLC WL 60 4
Napedy elektryczne robotyki WP 60 4
Kor_nputerowe wspomaganie WLP 60 4
projektowania
Wybrane zagadnienia teorii sterowania WL 60 4
Metody optymalizacji WL 60 4
Sterowniki PLC w ukfadach sterowania WL 60 4
maszyn elektrycznych
Sterowanie mikroprocesorowe maszyn WL 60 4
elektrycznych
Stacje elektroenergetyczne WP 60 4
Eksploatacja urzadzen elektrycznych WP 60 4
Materiatoznawstwo elektryczne WL 60 4
Instalacje i urzadzenia o$wietleniowe WL 60 4
Napedy elektryczne robotyki WP 60 4
M,etc_>dy _ projektowania  systeméw WP 60 4
oswietleniowych
Zastosowanie sterownikow PLC w WL 60 4
uktadach przemystowych
Przemystowe uktady sterowania WL 60
maszyn elektrycznych
Energetyka odnawialna e 60
Ekologiczne aspekty w energetyce e 60 4
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Sterowniki PLC w energoelektronice i WLP 60 4
automatyce napedu

Podstawy projektowania

komputerowych uktadow WP 60 4
energoelektronicznych

Teoria sygnatow wcC 60 4
Teoria _ _sterowania —  wybrane WL 60 4
zagadnienia

Elektroniczne systemy zabezpieczen WL 60 4
Technika oswietleniowa WL 60 4
Podstaw rojektowania

kompute?lowych uktadéw ga;edowych WLP 60 4
Napedy elektryczne robotyki WP 60 4
Komputerowa symulacja  ukfadow

dynaFr)nicznych + Matlab Il WL 60 4
System operacyjny Unix WL 60 4
Inteli'gentne przetworniki i przyrzady WL 60 4
pomiarowe

Systemy . pomiarowe i technika WP 4 4
sprzegania

Napedy elektryczne robotyki WP 60 4
Podstawy przetwarzania obrazéw WL 4 4

. Forma/formy Laczna Iic;ng Liczb’a
Przedmiot zajeé godzm. zajec punktéw
Niestacjonarne ECTS

Podstawy prawne dziatalnosci W 9 1
gospodarczej

Historia mysli ekonomicznej W 9 1
Historia techniki w 9 1
Podstawy marketingu internetowego W 9 1
Wprowadzenie do zarzgdzania w 18 2
Podstawy ekonomii W 18 2
Komunikacja interpersonalna w 9 1
Negocjacje w biznesie W 9 1
Akademickie dobre wychowanie w 9 1
Historia techniki i wynalazkow W 9 1
Historia muzyki w 9 1
Sterowniki PLC WL 36 4
Komputerowe wspomaganie WLP 36 4
projektowania

Sterowanie mikroprocesorowe w

energoelektronice i napedzie WL 36 4
elektrycznym

Wybrane zagadnienia teorii sterowania WL 36 4
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Metody optymalizacji WL 36 4
Napedy elektryczne robotyki WP 36 4
Sterowniki PLC w energoelektronice i WLP 36

automatyce napedu

Podstawy projektowania

komputerowych ukfadow WP 36 4
energoelektronicznych ]

Teoria sygnatéw W C 36 4
Teoria sterowania - wybrane WL 36 4
zagadnienia

Elektroniczne systemy zabezpieczenh WL 36 4
Technika o$wietleniowa WL 36 4
Podstawy projektowania

komputerowych uktadéw napedowych WLP 36 4
Napedy elektryczne robotyki WP 36 4
Komputerowa symulacja uktadow

dynamicznych+Matlab 2 WL 36 4
System operacyjny Unix WL 36 4
Napedy elektryczne robotyki WP 36 4
Systemy  pomiarowe i  technika WP 36 4
sprzegania

Podstawy przetwarzania obrazéw WL 36 4
Inteligentne przetworniki i przyrzady WL 36 4
pomiarowe

Zastosowanie sterownikow PLC w WL 36 4
ukladach przemystowych

Przemystowe uklady sterowania maszyn WL 36

elektrycznych

Energetyka odnawialna WC 36 4
Ekologiczne aspekty w energetyce wWC 36 4




