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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Status przedmiotu

Jezyk prowadzenia zajec

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

Wymagania wstepne

Podstawy automatyki, Elektronika
Podstawy Robotyki | Mechanizacji

Egzamin (TAK/NIE)

Liczba punktéw ECTS

E?;vrc: dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne
Liczba godzin
w semestrze 18 0 18 0 0




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
W01 | Rozumienie procesu produkcyjnego jako ztozonego, wie-| ELE2 W03
lowymiarowego obiektu regulacji automatycznej
Wiedza W02 Poznanie procesu projektowania ztozonych systemow ELE2 W10
automatyki. —
Zapoznanie sie ze stanem automatyzacji i gtbwnymi pro-
WO03 | blemami sterowania procesami technologicznymi w wio- ELE2 W12
dacych gateziach przemystu
Uo1 Po_traﬂ przeds?awm typowy proces technologiczny jako ELE2 UO3
obiekt regulacji automatycznej —
Umiejetnosci U02 Potrafi samodzielnie wykpnac projekt sterowania typo- ELE2 UO7
wego procesu technologicznego -
Uo3 Zna p_roblematyke automatyzacji proceséw w gtéwnych ELE2 UO8
gafeziach przemystu -
Ma swiadomos¢ kosztéw automatyzacji proceséw pro-
. K01 | dukcyjnych i efektywnosci naktadéw inwestycyjnych po- ELE2_KO02
Kompetencje niesionych na automatyzacje.
spoteczne

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé”*

Tresci programowe

wyktad

1. Proces technologiczny jako obiekt regulacji automatycznej. Technika automatyza-
cji kompleksowej w zagadnieniach automatyzacji wybranych proceséw produkcy;j-
nych.

2. Analiza wybranych procesow technologicznych w przemysle spozywczym,
metalowym, metalurgicznym i elektrotechnicznym.

3. Analiza procesu technologicznego wytwarzania fozysk tocznych.

Analiza automatyzacji weztéw technologicznych w procesie wytwarzania tozysk tocz-
nych

4. Automatyzacja transportu miedzyoperacyjnego — linie obrébcze w procesie
wytwarzania tozysk

5. Automatyzacja montazu tozysk tocznych

6. Analiza procesu technologicznego wytwarzania watéw w procesie kucia
swobodnego

7. Analiza automatyzacji procesu kucia swobodnego

8. Analiza ukfadu sterowania prasa hydrauliczng

9. Analiza uktadéw sterowania mechanizméw manipulatora — mechanizmu jazdy,
mechanizmu obrotu odkuwki, mechanizmu podnoszenia i wyréwnywania potozenia

odkuwki, mechanizmu obrotu wiezy manipulatora

10.Metody i uktady pomiaru wysokosci odkuwki w procesie kucia

11.Problemy drgan konstrukcji, dynamiki i doktadnos$ci pozycjonowania

mechanizmow
12.Kosztorysowanie projektowanych systemdw automatyki.




laboratorium

1. Analiza wybranego procesu technologicznego przeznaczonego do automatyzaciji,
algorytm dziatania wezta automatyzowanego, wykresy czasowe. Schemat funkcjo-
nalny, konstrukcyjny wezta technologicznego przeznaczonego do automatyzac;ji.

2. Synteza uktadu sterowania dla wybranego wezta technologicznego pod katem
jego automatyzaciji

3. Wybdr podzespotow wejsciowych, wykonawczych i sterujgcych na podstawie
oferty katalogowej. Weryfikacja uktadu oraz analiza doktadnos$ci sterowania

4. Sporzadzenie dla automatyzowanego wezia technologicznego dokumentagciji
projektowej wraz z kosztorysem inwestycyjnym.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw uczenia sie
efektu E%zsz;:::n I[E)?sz:rwrl\; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
W02 X
w03 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
KO1 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

doéw sterowania procesu

Fz(;;.'g:; Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
kiad ‘ ‘ Uzyskanie co najmniej 50% punktow z kolokwiéw wtrakcie
wyria zaje¢
laborato- ‘ ‘ Wykonanie i zaliczenie - analiza, synteza i weryfikacja ukta-
rium

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. o s Jed-

Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
i o . . w C L P S

1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw = = h

3. Inne (konsultacje, egzamin)* 2 2 h

4. Razem przy bezposrednim udziale nauczy- 40 h

ciela akademickiego




Liczba punktow ECTS, ktorg student uzysku-
5. | je przy bezposrednim udziale nauczyciela 1,6 ECTS
akademickiego

6. Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 35 h
7 !_lczba punktéw ECT§, ktc_)rq student uzysku- 1.4 ECTS
je w ramach samodzielnej pracy !
Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charak-
8. 18 h
terze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktdra student uzysku-
= je w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym 1,35 =
10 Sumaryczne godzinowe obciazenie praca 75 h
" | studenta

Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

11.
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