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Zalacznik nr 7
do Zarzadzenia Rektora nr 10/12
z dnia 21 lutego 2012r.

KARTA MODULU / KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu E-E-A-10011-s5

Nazwa modutu Urzadzenia i systemy automatyki

Nazwa modutu w jezyku angielskim Devices and systems of automatic control

Obowigzuje od roku akademickiego | 2012/2013 (aktualizacja 2017/2018)

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow Elektrotechnika
Poziom ksztatcenia I Sto.p,ien .
(I stopien / Il stopien)

ogoblnoakademicki

Profil studiow . o
(ogdélno akademicki / praktyczny)

Forma i tryb prowadzenia studiéw stacjonarne
(stacjonarne / niestacjonarne)
Specjalnosé Automatyka
Katedra Elektrotechniki Przemystowej i
Jednostka prowadzgca modut Automatyki
Zaklad Urzadzen i Systemoéw Automatyki
Koordynator modutu dr inz. Robert Kazata
N Dziekan WEAiIl
Zatwierdzit:

Dr hab. inz. Antoni Rézowicz, prof. PSk

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku kierun kowy
przedmiotéw (podstawowy / kierunkowy / inny HES)

obowigzkowy
(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

Status modutu

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw 5
- semestr

Usytuowanie realizacji przedmiotuw | semestr zimowy
roku akademickim (semestr zimowy / letni)

Teoria obwodow

Wymagania wstepne
ymag &P (kody modutéw / nazwy modutéw)

Egzamin tak _
(tak / nie)
Liczba punktéw ECTS 5
Forma wyktad éwiczenia laboratorium projekt inne

prowadzenia zajeé

w semestrze 30 30 15
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C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Zrozumienie roli i przeznaczenia poszczegolnych elementéw automatyki w uktadzie
regulacji. Opanowanie umiejetnosci badania podstawowych parametréow statycznych i
dynamicznych urzadzen automatyki. Zdobycie umiejetnosci doboru elementéw i urzgdzen

Cel
modutu automatyki do typowego ukfadu regulacji automatycznej. Zdobycie umiejetnosci
programowania typowych regulatoréw przemystowych. Opanowanie zasad eksploatac;ji
aparatury kontrolno-pomiarowej. Poznanie zasad tworzenia dokumentacji techniczne;.
(3-4 linijki)
Svmbol rol\jvoar(;];inia odniesienie do | odniesienie do
e%ektu Efekty ksztalcenia P zajeé _ efektow efektow
(w/Shplinne) kierunkowych | obszarowych
Rozumienie roli i przeznaczenia poszczegdlnych wyk. K_W18 T1A_WO04
elementéw automatyki w uktadzie regulaciji. proj. T1A_WO06
W_01
Opanowanie umiejetnosci badania parametrow wyk. K_W10 T1A W04
statycznych i dynamicznych urzgdzen automatyki. lab. K W17 T1A W06
W_02
Zdobycie umiejetnosci doboru urzadzen automatyki | wyk. K_W18 T1A W04
do typowego uktadu regulacji automatycznej oraz proj. T1A W07
Ww_03 | opracowania dokumentacji DTR.
Zdobycie umiejetnosci konfiguracji i programowania | wyk. K_W18 T1A W02
typowych urzgdzen sterujgcych. lab. T1A W07
W_04
Opanowanie zasad eksploatacji aparatury kontrolno- | wyk. K_W10 T1A W04
W_05 | pomiarowej i wizyjnej. lab. K W18 T1A W06
Potrafi dobra¢ urzadzenia i stworzy¢ dokumentacje | wyk. K_U10 T1A UO08
dla typowego ukfadu regulacji automatycznej. lab. K_U13 T1A Ul1
proj. K_U14 T1A_U12
T1A_U15
u_o1 T1A Ul6
Potrafi zaprogramowac typowe urzgdzenia wyk. K_U17 T1A _UO7
sterujgce. lab. T1A_UO8
T1A_UO09
u_02
Zna zasady konfiguracji i programowania urzadzen | wyk. K_U17 T1A_UO7
kontrolno-pomiarowych i wizyjnych w przemysle. lab. T1A_UO8
u_03 T1A _U09
Student umie wspétdziataé w grupie w celu wyk. / lab. | K_KO03
K_01 | zdobywania wiedzy i realizacji otrzymanych zadan. T1A KO3
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Tresci ksztalcenia:

1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu
Odniesienie
Nr Tresci ksztatcenia do efektow
wyktadu ksztatcenia
dla modutu
1 Elementy i struktury uktadéw sterowania. \(\J/_gll
2 Budowa i parametry czujnikbw obecnosci oraz potozenia. w:gg
u o1
3 Charakterystyki czujnikéw do pomiaru wielkosci fizycznych i Srodowiskowych. w_gg
u o1
4 Elementy wykonawcze ukfadéw sterowania. w_gg
U 01
5 Urzadzenia kontrolno-pomiarowe. w_gg
U 02
6 Regulatory wielkosci ciggtych : budowa, zasady doboru, algorytmy, W_02
wspotpraca z urzgdzeniami pomiarowymi i wykonawczymi. W_04
7 Urzgdzenia sterujgce systemoéw automatyki. VL\J/_gf
U 02
8 Normy techniczne i standardy budowy urzadzen i systemdéw automatyki. VL\J/_gf
9 Ocena ryzyka i elementy systemow bezpieczenstwa. VL\J/:gf
10 Zasady tworzenia dokumentacji DTR. Symbole i oznaczenia. \Gv:gll
11 Budowa i parametry sieci przemystowych. \Gv:gf
12 Protokoty komunikacji i metody wymiany danych. VL\J/:gg
13 Systemy wizualizacji procesow. VUV:SQ‘
14 | Czujniki i systemy wizyjne. \(Jv:gg
15 Kierunki rozwoju urzgdzen i systeméw automatyki. \Gv:gll
2. Tresci ksztatcenia w zakresie éwiczen
Odniesienie
Nr zaje¢ L . do efektow
¢éwicz. Tresci ksztalcenia ksztatcenia
dla modutu
3. Tresci ksztalcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
Odniesienie
er Zajec Tresci ksztatcenia do efektoyv
ab. ksztatcenia
dla modutu
1 Badanie czujnikow i przetwornikow wystepujgcych w uktadach regulacji W‘gi
automatyczne;. U 01
2 Badanie charakterystyk statycznych i dynamicznych elementow w_gg
wykonawczych. U oL
3 Konfiguracja i programowanie urzadzen kontrolno-pomiarowych. w_gg
u_03
4 Badanie funkcjonalne regulatora przemystowego wielkos$ci ciggtych. w_gi
U 02
5 Programowanie urzadzen sterujgcych systemow automatyki. w_gi
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U_02
6 Sieci przemystowe i metody wymiany danych. w_gi
U 02
7 Konfiguracja i programowanie systeméw wizualizacji proceséw \G/_gg
8 Konfiguracja czujnikdw i podstawy programowania systemow wizyjnych \Gv:gg
9 Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych 3:8;
u_03
4. Charakterystyka zadan projektowych
Celem jest opracowanie projektu systemu sterowania dla wybranego urzadzenia lub procesu.
Przygotowanie dokumentacji technicznej, instrukcji obstugi oraz kosztorysu.
Odniesienie
Nr zaje¢ . . do efektow
Proj. Tresci ksztatcenia ksztatcenia
dla modutu
1 Projekt struktury ukfadu regulacji dla wybranego urzgdzenia lub procesu. w_gé
U_01
2 Dobor urzgdzen wykonawczych. w_gg
u_02
3 Dobér czujnikéw i przetwornikéw pomiarowych do wybranego uktadu regulaciji W_02
4 Projektowanie algorytmu sterujacego i interfejsu urzytkownika. w_gi
u_02
5 Dobor urzadzen sterujgcych. W_03
q Jacy! w04
u_o01
u_02
6 Wykonanie dokumentacji technicznej w_gg
7 Zestawienie materiatow i urzgdzen. Wykonanie kosztorysu projektowanego W_03
uktadu. VL‘J’—835
8 Zaliczenie projektu W_01

5. Charakterystyka zadah w ramach innych typow zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéow ksztatcenia

efektu | (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnos$ci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)
w o1 |Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych. Egzamin.

W_02 Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych. Egzamin.

W_03 Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych. Wykonanie i zaliczenie projektu. Egzamin.

W_04 Zaliczenie projektu. Egzamin.

W_OS Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych.

U_01 Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych . Wykonanie i zaliczenie projektu

u_02 Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych .

U_03 Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych.
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D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. o obciazenie
Rodzaj aktywnosci studenta
1 | Udziat w wyktadach 30
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach 30
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 3
5 | Udziat w zajeciach projektowych 15
6 | Konsultacje projektowe 5
7 | Udziat w egzaminie 3
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 86
akademickiego (suma)
10 |Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 2,87
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 15
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 5
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow 10
15 | Wykonanie sprawozdan 10
15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium 4
17 | Wykonanie projektu lub dokumentacji 15
18 | Przygotowanie do egzaminu 5
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta gf’ma)
21 |Liczba punktow ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 2,13
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie pracg studenta
23 Punkty ECTS za modut | o
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 30
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktow ECTS, ktéra student uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym 1

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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