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KARTA MODULU/ KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu

E-1EZ2-08-s4

Nazwa modutu

Teoria sterowania

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Control theory

Obowigzuje od roku akademickiego

2012/2013 (aktualizacja 2017/2018)

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Elektrotechnika

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogoélnoakademicki

Forma itryb prowadzenia studiéw

niestacjonarne

Specjalnosé

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Systemoéw Informatycznych
Zaklad Systemoéw Sterowania i Zarzadzania

Koordynator modutu

Dr inz. Katarzyna Rutczynska-Wdowiak

Zatwierdzit:

Dziekan WEA.II
Dr hab. inz. Antoni Rézowicz, prof. PSk

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedd
miotéw

przedmiot kierunkowy

Status modutu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiow
-semestr

semestr IV

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

semestr letni

Wymagania wstepne

Matematyka 1, 2, 3 ; Teoria obwodoéw 1, 2, 3 ;
Podstawy elektroniki 1, 2; Podstawy automatyki

nia zajeé

Egzamin nie
Liczba punktéw ECTS 3
Forma prowadzee wyktad éwiczenia laboratorium projekt inne

w semestrze 8

8
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C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Cel
modutu

stochastycznymi.

Celem modutu jest poszerzenie wiedzy studentéw, uzyskanej w ramach przedmiotu Podstaa
wy automatyki, w zakresie analizy isyntezy nieliniowych ukfadow sterowania, podstawowych
problemoéw optymalizacji statycznej oraz analizy uktadéw dynamicznych z wymuszeniami

Symbo
|
efektu

Efekty ksztatcenia

wadzenia

(w/é/Vp/inne)

efektow kiee

odniesieniedo
efektow obb
szarowych

W 01

Ma wiedze teoretyczng z zakresu podstawowych
metod analizy uktadéw dynamicznych.

Wykt./lab.

K_W17

T1A W03

W 02

Ma wiedze z zakresu analizy i projektowania linioo
wych ukfadoéw regulacii.

Wykt./lab.

K_W18

T1A W04

W_03

Ma wiedze z zakresu analizy i projektowania nielii
niowych uktadéw regulacii.

Wykt./lab.

K_W18

T1A W04

W 04

Ma wiedze z zakresu podstaw izastosowan w prakM
tyce metod optymalizacji_statycznej

"Wykt./lab.

K_W18

T1A W04

W_05

Ma wiedze z zakresu podstaw procesow stochaa
stycznych oraz analizy ukfadow dynamicznych z
wymuszeniami stochastycznymi

Wykt./lab.

K_W18

T1A W04

u ol

Potrafi analizowaé¢ zjawiska zachodzgce w nielinioo
wych, optymalnych iz wymuszeniami stochastyczz
nymi uktadach regulacji, opisywac je zaleznosciami
matematycznymi, wyznaczacC przebiegi czasowe
podstawowych wielkosci tych uktadéw, dokonaé
stosownych obliczen wartosci parametrow regulatoo
row.

Wykt./lab.

K_U09

T1A U09

U 02

Potrafi zastosowa¢ odpowiednie metody analityczne
isymulacyjne do rozwigzania problemu sterowania
obiektami dynamicznymi, analizowa¢ wyniki iwyciag
gac¢ odpowiednie wnioski

Wykt./lab.

K_U09

T1A UO8

U 03

Potrafi oceni¢ przydatnos¢ proponowanych metod
analizy i projektowania do rozwigzywania typowych
zadanz zakresu regulacji podstawowych wielkosci
procesu dynamicznego

"Wykt./lab.

K_U13

T1A U15

U 04

Potrafi dokona¢ identyfikacji problemu isformutowaé
zatozenia projektowe dla typowego zadania steroo
wania obiektem

"Wykt./lab.

K_U16

T1A Ul4

K 01

Ma $wiadomos¢é wplywu rozwigzan przemystowych
na srodowisko irozumie pozatechniczne aspekty i
skutki tych dziatan.

Wykt./lab.

K_K02

T1A K02

K 02

Ma swiadomosé szybkiego postepu wiedzy z zakree
sumetod itechnik regulacji i koniecznosci ciggtego
doksztatcanie sie

Wykt./lab.

K_KO1

T1A KO1

K 03

Potrafi mysle¢ idziata¢ tworczo

Wykt./lab.

K_KO5

T1A K06
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Tresci ksztalcenia:

1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu

Odniesieni

Nr Sci i . @0
yy Tresci ksztalcenia efektow

ktadu ksztalcenia

1. Pojecia podstawowe. Synteza dyskretnych uktadéw liniowych. Metody opisu i W_01
analizy uktadéw nieliniowych. W_02
W_03
U 01
U _02
U 03

2. Linearyzacja uktadéw nieliniowych. Stabilno$¢ uktadéw nieliniowych. Projektoo W _03
wanie uktadow nieliniowych. U 01
u_02
u_03
u_04
K_01
K_03

3. Sformutowanie problemu optymalizacji statycznej idynamicznej. Metody analii W_04
tyczne optymalizacji statycznej. Metody numeryczne optymalizacji statycznej. U 01

4. Wprowadzenie do teorii procesow stochastycznych. Analiza i projektowanie W_05
uktadow regulacji z wymuszeniami stochastycznymi. U 02
uU_03
u_04
K_01
K_03

2. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych

Odniesieni

Nr zajeé Sci i . %
za) Tresci ksztalcenia efektow

ksztalcenia

1. Charakterystyki czasowe. Charakterystyki czestotliwosciowe. wW_01
W_02
U 02

2. Serwomechanizm liniowy. w_01
W_02
u_o02
U 04

3. Regulator PID. Ww_01
W_02
uU_02
U 04

4, Ptaszczyzna fazowa. Zaliczenie w_01
W_02
W_03
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Metody sprawdzania efektow ksztatcenia

Symbo Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
|

(sposdb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci —odwotanie do konkretnych zadanprojektowych, laboratoryjnych, itp.)
efektu

Test 1—zaliczenie laboratorium
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Test 2 —zaliczenie wyktadu
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D_NAKEAD PRACY STUDENTA]

Bilans punktow ECTS

Rodzaj aktywnosci gtthdigietz;\ie
1 | Udziatw wyktadach 8 0.
2 | Udziatw éwiczeniach
3 | Udziatw laboratoriach 84.
4 Udziatw konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 94.
5 | Udziatw zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziatw egzaminie
8
9 |Liczbagodzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela akaa |25
demickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje na zajeciach wymagajaa
cych bezposredniego udzialu nauczyciela akademickiego 1,0
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | samodzielne studiowanie tematyki wyktadéw 10 g.

12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen

13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow

14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriéw 10 g.
15 | wykonanie sprawozdarn 10 g.
15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium 10 g.
17 | wykonanie projektu lub dokumentacji
18 | Przygotowanie do zaliczenia 10 g.
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 50
(suma)
21 | Liczba punktow ECTS, ktdérag student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 2,0
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie praca studenta | 75 (.
23 Punkty ECTS za modut 3
1punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
24 | Naktad pracy zwiazany z zajeciami o charakterze praktycznym 48

Sumagodzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi

25 | Liczba punktow ECTS, ktdrg student uzyskuje w ramach zaje¢ o charaktee
rze praktycznym 1,92
1punkt ECTS=25-30 godzin obcigZenia studenta

EELITE’RATURA']
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2002.
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modutu/przedmiotu




