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C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Celem modutu jest uzupetnienie wiedzy z zakresu podstaw teoretycznych i praktycznych:

Cel metod identyfikacji parametrycznej obiektéw liniowych, nieliniowych i niestacjonarnych, proo
modutu | jektowania obserwatoréw petnego izredukowanego rzedu oraz projektowania filtrow analoo
gowych i cyfrowych.
wadzenia OW Ki odniesieniedo
Slymbo Efekty ksztatcenia sfektow kiee efektow obb
efektu (/e plinne) szarowych
Mawiedze w zakresie matematyki, niezbedng do: Wykt./lab./
1) opisu ianalizy analitycznych metod identyfikaciji; proj.
2) opisu ianalizy numerycznych metod identyfikaciji;
3) opisu ianalizy filtrow analogowych i cyfrowych;
W 01 | 4)opisu ianalizy obserwatoréow_stanu. T1A W03
Ma wiedze z zakresu opisu matematycznego ianalii | Wykk./lab./
W _02 zy uktadéw dynamicznych. _proi. T1A W04
Ma elementarng wiedze w zakresie metod symulacji
W 03 | komputerowe,. T1A W04
Ma wiedze z zakresu opisu matematycznego i analii | Wykk./lab./
zy deterministycznych metod identyfikacji obiektéw | proj.
W 04 | statycznych idynamicznych. T1A W04
Ma wiedze z zakresu opisu matematycznego ianalii | Wykt./lab./
W 05 | zy algorytméw obserwatoréw _stanu. proj. T1A W04
Ma wiedze z zakresu podstaw projektowania ianalii | Wykt./lab./
W _06 zyfiltrow analogowych i cyfrowych. proj. T1A W04
potrafi pozyskiwaé¢ informacje z literatury, baz daa Wykt./lab./
nych iinnych zrédet; potrafi interpretowa¢ uzyskane proj.
informacje, a takze wycigga¢ wnioski oraz formutoo
U 01 wac i uzasadnia¢ opinie T1A UO1
Potrafi pracowa¢ indywidualnie iw zespole; umie Wykt./lab./
oszacowac czas potrzebny na realizacje zleconego proj.
zadania; potrafi opracowac izrealizowa¢ harmonoo
U 02 gram prac zapewniajgcy dotrzymanie terminow T1A UO8
Potrafi analizowa¢ zjawiska zachodzace w liniowych | Wykt./lab./
i nieliniowych ukfadach dynamicznych, opisywac je proj.
zaleznosciami matematycznymi, wyznaczaé przee
biegi czasowe podstawowych wielkosci tych uktaa
dow, dokonaé¢ stosownych obliczen wartosci ich
U 03 | parametrow. _ T1A U09
Potrafi zastosowaé odpowiednie metody analityczne | Wykt./lab./
isymulacyjne do rozwigzania problemu identyfikacji i | Proj.
sterowania obiektami dynamicznymi z uwzgledniee
niem obserwatoréw stanu, analizowa¢ wyniki iwyy
U 04 cigga¢ odpowiednie wnioski T1A U08
Potrafi oceni¢ przydatnos¢ proponowanych metod Wykt./lab./
analizy i projektowania do rozwigzywania typowych proj.
zadanz zakresu identyfikacji, sterowania ifiltraciji
U 05 | zakidcen T1A U15
Potrafi dokona¢ identyfikacji problemu isformutowa¢ | Wykt./lab./
zatozenia projektowe dla typowego zadania steroo proj.
U 06 | wania obiektem T1A Ul14
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Ma swiadomos¢é wptywu rozwigzan przemystowych Wykt./lab./
na srodowisko irozumie pozatechniczne aspekty i proj.
K 01 skutki tych dziatan. T1A-K02
Ma swiadomosé szybkiego postepu wiedzy z zakree | Wykt./lab./
sumetod itechnik regulacji ikoniecznosci ciagtego proj.
K 02 doksztatcanie sie T1A-K01
Potrafi mys$le¢ idziata¢ twérczo Wykt./lab./
K 03 proj. T1A-K06
Ma $wiadomos$¢ odpowiedzialno$ci za prace wiasng | Wykt./lab./
oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom proj.
K 04 pracy w zespole T1A-K03
Tresci ksztalcenia:
1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu
Odniesieni
Nr - . e do
wyy Tresci ksztatcenia efektow
kiadu ksztalcenia
1. Opracowywanie mat. danych pomiarowych: interpolacja_i aproksymacija. W_01,U_01
2 Metoda analizy regresiji. Metoda analizy czynnikowe;. W_01, w_02,
U 01
3 Identyfikacja na podstawie odpowiedzi czasowych. \W_03, W_04,
W_05, U_01
4 Metody optymalizacji statycznej w zastosowaniu do identyfikacji parametrycz-  [W-02, W_03,
nej. Metody korelacyjne \W_04,U_01
5 Metody najmniejszych kwadratéw. Identyfikacja modeli nieliniowych oraz W_01, W_02,
6 Obserwatory stanu petnego i zredukowanego rzedu. W_05
7 Filtry analogowe, cyfrowe, optymalne- teoria i projektowanie. \W_06
8 Zaliczenie
2. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
Odniesieni
erzaabj?c Tresci ksztatcenia Zfektéw do
ksztatcenia
1. Wprowadzenie.
2. Interpolacja i aproksymacja. W 01, W 02,
U_01
3. Metoda analizy regresji ianalizy czynnikowej. W_01, w_02,
U_01,U 02
4. Metoda najmniejszych kwadratow. \W_03,
5. Metoda optymalizacji statyczne;j. W_02, W_03,
\W_04, U_01
6. Obserwatory stanu. W_05, U_03,
U_04
7. Filtry analogowe i cyfrowe. Filtry optymalne. \W_06, U_03,
U 05
8. Zaliczenie
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3. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan projektowych

Odniesieni
Nr zajeé - . e do
lab. Tresci ksztatcenia cfektow
ksztatcenia
1 Projekt — Metoda analizy regresji ianalizy czynnikowe;. \W_01, W_02,
U-01, K_01
2 Projekt — Metoda najmniejszych kwadratow, metoda optymalizacji statycznej.  [W_01, W_04,
U_01, K _02
3 Projekt—Obserwatory stanu. Projekt— Filtry analogowe i cyfrowe. \W_05, W_06,
U_02, K_03
4 Zaliczenie

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

Symbo
|

efektu

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
(sposob sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci —odwotanie do konkretnych zadarnprojektowych, laboratoryjnych, itp.)

w_02
w_03
W_04
U 03
U 04

Test 1

W_0

Test 2

Test 3

Test—zaliczenie wykfadu
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Bilans punktéow ECTS

Rodzaj aktywnosci

obciazenie studenta

Udziatw wyktadach 30Q.

Udziatw ¢wiczeniach

Udziatw laboratoriach 30Q.

Udziatw konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 5d.

Udziatw zajeciach projektowych

Konsultacje projektowe 10 g.

Udziatw egzaminie 50.

Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyy 80

ciela akademickiego (suma)

Liczba punktéw ECTS, ktérag student uzyskuje na zajeciach wymaa

gajacych bezposredniego udzialu nauczyciela akademickiego 3,2

(1punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

Samodzielne studiowanie tematyki wyktadéw 15g.

Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen

Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 15g.

Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow 15 g.

Wykonanie sprawozdan 15 g.

Przygotowanie do kolokwium kohncowego z laboratorium

Wykonanie projektu lub dokumentaciji

Przygotowanie do egzaminu (zaliczenia wykfadu) 10 g.

Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 70
(suma)

Liczba punktéw ECTS, ktérag student uzyskuje w ramach samoo

dzielnej pracy 2,8

(1punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

Sumaryczne obcigzenie praca studenta | 150 .
Punkty ECTS za modut 6

1punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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