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KARTA MODULU / KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu

Nazwa modutu

Urzadzenia i systemy automatyki

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Automatics — systems and devices

Obowigzuje od roku akademickiego

2012/2013

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Elektrotechnika

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

0g6lno akademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

stacjonarne

Specjalnos¢

Automatyka

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Metod i Systemoéw Sterowania

Koordynator modutu

Dr inz. Romuald Janion

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

przedmiot kierunkowy

Status modutu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw
- semestr

| stopien, semestr V

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

semestr zimowy

Wymagania wstepne

Podstawy automatyKki

prowadzenia zajec¢

Egzamin tak
Liczba punktéw ECTS 5
Forma wykiad éwiczenia laboratorium projekt inne

w semestrze [h] 30

30 15
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C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Zrozumienie roli i przeznaczenia poszczegdlnych elementéw automatyki w uktadzie
regulacji. Opanowanie umiejetnosci badania podstawowych parametréw statycznych i

Cel dynamicznych urzgdzen automatyki. Zdobycie umiejetnosci doboru elementdéw i urzgdzen
modutu | automatyki do typowego uktadu regulacji automatycznej. Zdobycie umiejetnosci
programowania typowych regulatorébw przemystowych. Opanowanie zasad eksploatacji
aparatury kontrolno-pomiarowej.
Symbol ) pro'\jvoarg;znia odniesier)ie do odniesier'lie do
efektu Efekty ksztalcenia zajoé _ efektow efektow
(W/c/fplinne) kierunkowych | obszarowych
Rozumienie roli i przeznaczenia poszczegolnych Wyktad, K_Wo07 T1A W02
elementéw automatyki w ukfadzie regulaciji. projekt K_W10 T1A W03
K_W18 T1A_WO04
T1A_WO05
w_01 T1A W07
Opanowanie umiejetnosci badania parametrow Wyktad, K_W10 T1A W02
statycznych i dynamicznych urzgdzen automatyki. laboratorium | K W17 T1A W03
K_W19 T1A W04
T1A_WO05
W_02 T1A WOQ7
Zdobycie umiejetnosci doboru urzadzenh automatyki | Wyktad, K_W18 T1A_WO02
do typowego ukfadu regulacji automatycznej. projekt K_W19 T1A W04
T1A_WO05
W_03 T1A W07
Zdobycie umiejetnosci programowania typowych Wyktad, K_WO06 T1A W02
regulatorow przemystowych. laboratorium, | K_\W18 T1A W02
projekt K_W19 T1A W04
T1A_WO05
W_04 T1A W07
Opanowanie zasad eksploatacji aparatury kontrolno- | Wyktad, K_ W12 T1A W06
pomiarowej. laboratorium, | K_W21 T1A W08
W_05
Potrafi dobraé urzadzenia do typowego uktadu Wyktad, K_U01
regulacji automatycznej. laboratorium, | K_U03 T1A UO09
projekt K_U05 T1A _U13
K_U08 T1A_U14
u_o1 T1A_U16
Potrafi zaprogramowacé typowy regulator Wyktad, K_U09 T1A_UO09
przemystowy laboratorium, | K_U10 T1A _U13
projekt K_U15 T1A U14
U 02 T1A U16
Zna zasady prawidtowe] eksploatacji urzadzen Wyktad, K_u1is8 T1A_WO09
aparatury kontrolno-pomiarowej w przemysle. laboratorium, T1A _UO09
U_03 projekt T1A U13
Rozumienie potrzeby ciggtego doksztatcania sie i Wyktad,
kK o1 | biezacego $ledzenia nowych rozwigzan urzadzen i | laboratorium, | K K01 T1A K01
B systemoéw automatyki Projekt
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Tresci ksztalcenia:

1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu.

Odniesienie
Nr . . do efektow
wyktadu Tresci ksztatcenia ksztalcenia
dla modutu
1 Struktury typowych uktadéw automatyki. Uktady elektryczne, pneumatyczne i W_01
hydrauliczne. ‘(\J’—gf
2 Elementy pomiarowe i przetworniki — wymagania statyczne i dynamiczne, W_02
przetworniki inteligentne. Standardowe sygnaty stosowane w automatyce.
3 Urzadzenia wykonawcze — urzgdzenia nastawcze, napedowe i wzmacniajgce. w 83
4 Regulatory ciggte i dyskretne: budowa, zasady doboru, algorytmy, W_02
wspotpraca z urzgdzeniami pomiarowymi i wykonawczymi. \g—gg’
5 Regulatory samostrojgce sie. Regulatory o rozmytych algorytmach regulaciji. W_02
Stacyjki sterowania. Vd—gg
6 Uktady sterowania w warstwie sterowania bezposredniego. Sterowanie W_03
nadrzedne. Ww_04
7 Regulatory mikroprocesorowe i uktady sterowania komputerowego. Biblioteki i Ww_04
struktury algorytméw regulaciji. 3—8;
8 Zasady programowania wspotczesnych regulatorow. Regulatory PID, uktady W_03
regulacji stosunku, kaskadowe ukfady regulaciji. \G’—gg
9 Ukfady wielowymiarowe, interakcje miedzy obwodami, metody odsprzezania. \GV_gf
10 Ukfady zdalnego sterowania W_01
11 Zasady doboru elementéw automatyki do typowych uktadéw regulaciji. w_gé
w_03
u_o1
u_02
12 Redundancja w systemach automatyki. Funkcja BACK-UP VL\;/‘(?;
13 Normy techniczne i standardy budowy urzadzen i systeméw automatyki VL\J/__835
14 Dokumentacja techniczna. Wymagania iskrobezpieczenstwa. Homologacja i W_05
legalizacja urzgdzen automatyki u_03
15 Badania parametréw technicznych i parametréw niezawodnosciowych. W_02
Kierunki rozwoju urzgdzen i systeméw automatyki. \l’JV—835
K_01
2. Tresci ksztatcenia w zakresie laboratorium
L Odniesiepie
er Zajec Tresci ksztatcenia do efektoyv
ab. ksztatcenia
dla modutu
1 Badanie charakterystyk statycznych i dynamicznych urzgdzeh automatyki w_gé
u o1
2 Badanie czujnikow i przetwornikéw wystepujacych w uktadzie regulaciji W_02
automatycznej.
3 Badanie funkcjonalne typowego regulatora przemystowego w_gi
U 02
4 Uklady regulacji stosunku. W_02
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W_03
u_02
5 Kaskadowe ukfady regulaciji W_02
W_03
u_02
6 Badanie stacyjki sterowania W_03
W_04
7 Badanie elektrycznych i pneumatycznych urzadzen wykonawczych. \(JV_gg
8 Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych B
3. Tredci ksztatcenia w zakresie projektu
Odniesienie
Nr zaje¢ o . do efektow
Proj. Tresci ksztatcenia ksztatcenia
dla modutu
1.2 Projekt instalacji zasilajgcej szafe sterowniczg (dobdr przewoddw i W_01
zabezpieczen, dokumentacja \g 8f
3 Dobdr czujnika i przetwornika pomiarowego do wybranego uktadu regulacji. W_02
Ocena doktadnosci pomiarow.
3 Dobdr regulatora dla wybranego uktadu regulacji, wybor algorytmu regulacji i W_03
dobér nastaw. ‘Gv—gf
U 02
4 Projektowanie struktury i algorytmu regulatora mikroprocesorowego. w 82
U 02
5 Dobor urzgdzen wykonawczych w 8§
U 02
6 Wykonanie dokumentacji technicznej w_gg
7 Zestawienie materiatow i urzgdzen. Wykonanie kosztorysu projektowanego W_03
uktadu. W_05
u_03
8 Zaliczenie projektu

4. Charakterystyka zadan projektowych

- Wybdr typowego uktadu regulacji automatycznej. Dobdr urzadzen pomiarowych i wykonawczych.
Przygotowanie dokumentaciji i kosztorysu uktadu regulaciji.

5. Charakterystyka zadarh w ramach innych typéw zajeé¢ dydaktycznych.

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
efektu | (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)

w o1 | Kolokwium |, Zaliczenie cwiczen laboratoryjnych

w 02 | Wykonanie i zaliczenie 1 ¢wiczenia laboratoryjnego

W 03 Wykonanie i zaliczenie projektu. Kolokwium II,

W 04 Kolokwium 2, wykonanie projektu

w o5 | Egzamin

U 01 Kolokwium |, Wymiana poglgdéw w trakcie wyktadow i laboratoriéw.

U 02 Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych i projektu

u o3 | Kolokwium II.. Egzamin
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D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Rodzaj aktywnosci obciazenie studenta
Udziat w wyktadach 30h
Udziat w ¢wiczeniach

Udziat w laboratoriach 30 h
Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 3h
Udziat w zajeciach projektowych 15h
Konsultacje projektowe 5
Udziat w egzaminie 3
Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale 86
nauczyciela akademickiego (suma)
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach

wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela 287

akademickiego
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

Samodzielne studiowanie tematyki wyktaddw 20 h
Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 6 h
Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriéw 30h
Wykonanie sprawozdan 15h
Przygotowanie do kolokwium korncowego z laboratorium 3h
Wykonanie projektu lub dokumentacii 30 h
Przygotowanie do egzaminu 10 h
Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 95
(suma)
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach
samodzielnej pracy 3,17
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
Sumaryczne obcigzenie praca studenta 181
Punkty ECTS za modut 6 (5)

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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