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Zalacznik nr 7
do Zarzadzenia Rektora nr 10/12
z dnia 21 lutego 2012r.

KARTA MODULU / KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu

EiT S | RE_AEWT

Nazwa modutu

Regulatory elektroniczne

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Electronic Controllers

Obowigzuje od roku akademickiego

2012/2013

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Elektronika i Telekomunikacja

Poziom ksztatcenia

| stopien
(I stopien / Il stopien)

Profil studiow

ogoélnoakademicki
(ogdino akademicki / praktyczny)

Forma i tryb prowadzenia studiéw

stacjonarne
(stacjonarne / niestacjonarne)

Specjalnosc

Aparatura Elektroniczna w Telekomunikacji

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Urzadzen i Systeméw Automatyki

Koordynator modutu

dr hab. inz. Zbigniew Szczesniak, prof. PSk

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

kierunkowy
(podstawowy / kierunkowy / inny HES)

Status modutu

obowiagzkowy
(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

Jezyk prowadzenia zajec

jezyk polski

Usytuowanie modutu w planie studiow
- semestr

semestr V

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

semestr zimowy
(semestr zimowy / letni)

Wymagania wstepne

Matematyka, Obwody i sygnaty, Analogowe uktady

elektroniczne, Uktady cyfrowe
(kody modutéw / nazwy modutéw)

Egzamin nie
(tak / nie)
Liczba punktow ECTS 4
Forma . . wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt inne
prowadzenia zajeé¢
w semestrze 15 15 15
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C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Celem modutu jest zapoznanie studenta z zagadnieniami: syntezy urzadzen elektronicznych
Cel wspotpracujgcych z regulatorami; projektowania urzadzen elektronicznych z regulatorami z
modutu | uwzglednieniem wskaznikéw jako$ci regulacji; wspomagania komputerowego do analizy i
oceny dziatania urzgdzen z regulatorami elektronicznymi.
Symbol ) prol\jvoar(;rgnia odniesier)ie do odniesier’ﬂe do
efektu Efekty ksztalcenia zajoé _ efektow efektow
AP kierunkowych | obszarowych
(w/é/l/p/inne)
Ma W|gdze rlnatematy(’:zna dotyczaca analizy wilip K W01 T1A W07
W_01 | dynamicznej urzgdzen
Ma mezpe,dnq W|edz§ do syntezy urzgdzen _ wilip K W16 T1A WO7
W 02 | elektronicznych wspotpracujgcych z regulatorami — —
Ma pc_)dstawovya wiedze w zakresg wspomagania willp K W17 T1A_WO7
W_03 | w projektowaniu urzgdzen regulacji ciggtej
Potrafi wykorzystaé¢ poznane metody i modele willp
matgmqtyozne a tgkze_symulaqe,kom puterowe qo K_U16 T1A_U16
analizy i oceny dziatania urzgdzen z regulatorami
u_01 |elektronicznymi
Potrafi projektowaé proste uktady i urzadzenia willp
elektroniczne przeznaczone do réznych K U09 T1A U16
zastosowan wykorzystujgc regulatory - T1A UO09
U 02 elektroniczne
Potrafi oceni¢ proponowane rozwigzania wilip
projektowe urzadzen elektronicznych z K U08 T1A _U09
regulatorami ze wzgledu na zadane kryteria - T1A U13
U_03 uzytkowe i ekonomiczne
Ma swiadomos¢ wptywu rozwigzan urzgdzen wilip
elektronicznych z regulatorami na wskazniki K_KO02 T1A_KO02
K_01 |jakosci regulaciji

Tresci ksztatcenia:
1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu

Odniesienie do
efektow
ksztalcenia dla
modutu

Nr

wyktadu Tresci ksztalcenia

1 W_01

U 01

Podstawowe cztony dynamiczne i ich wtasciwo$ci.

2,3 w_01

u 01

Problematyka regulacji automatycznej. Stabilno$¢ uktadow regulaciji i
wskazniki jakosci.

4 W_02
W_03
K_01
u_o1
U 03

Miejsce regulatorow w uktadach automatyki. Czujniki i
potozenia, przesuniecia i predkosci. Zadajniki i programatory.

przetworniki

W_01
W_03
K_01
u_o1
u_02
U 03

Regulatory analogowe PID. Regulatory cyfrowe.

W_01
U 01

Zasady doboru regulatorow.

7.8 W_03
u_02

U_03

Cechy charakterystyczne regulatoréw mikroprocesorowych wybranych firm.
Struktury funkcjonalne regulatoréw mikroprocesorowych. Algorytmy
regulacji.
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K_01

2. Tresci ksztatcenia w zakresie ¢wiczen

Odniesienie
N’r zajec Tresci ksztalcenia do efektoyv
¢éwicz. ksztalcenia

dla modutu

3. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych

QOdniesienie
er ;gjec Tresci ksztatcenia fng;f:;m
dla modutu

1,2 Analiza ukfadéw regulacji pierwszego, drugiego i trzeciego rzedu W_01
U o1

3,4 Projektowanie urzgdzen elektronicznych z regulatorami ze wzgledu na W_01
zadane kryteria uzytkowe i ekonomiczne - Dobér parametréw dla regulatorow W_03
P, PI, PD, PID oraz zmiennych stanu K_01
u o1
u_02
U 03

5,6 Synteza elektropneumatycznego ukfadu sterowania — wskazniki jakosci wW_01
regulacji W_03
K_01
U 01
U 02
U 03

7,8 Komputerowe wspomaganie w projektowaniu uktadow regulacji ciggtej W_01
W_03
K 01
U 01
u_02
U 03

4. Charakterystyka zadan projektowych
v Przedstawienie schematu funkcjonalnego urzgdzenia przeznaczonego do realizacji
Projekt schematu blokowego urzgdzenia i jego opis
Opracowanie schematu ideowego urzgdzenia elektronicznego
Model matematyczny urzadzenia elektronicznego
Analiza symulacyjna modelu urzgdzenia
Synteza projektowanego urzgdzenia z zastosowaniem regulatora
Analiza parametrow urzadzenia z regulatorem elektronicznym

AN N N N NN

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia

efektu | (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnos$ci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)
w o1 | Test

W oz | Test

W_03 Test

u o1 | Projekt, Laboratorium

u 02 | Projekt, Laboratorium

u 03 | Projekt, Laboratorium

k o1 | Projekt, Laboratorium
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D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. L obcigzenie
Rodzaj aktywnosci studenta
1 | Udziat w wyktadach 15
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach 15
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 2
5 | Udziat w zajeciach projektowych 15
6 | Konsultacje projektowe 3
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 50
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 2,0
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 10
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 5
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow 10
15 | Wykonanie sprawozdan 5
15 | Przygotowanie do kolokwium koricowego z laboratorium
17 | Wykonanie projektu lub dokumentagcji 20
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (Surfg
21 | Liczba punktow ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 2,0
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obciazenie praca studenta 100
23 Punkty ECTS za modut 4
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
24 | Naktad pracy zwiagzany z zajeciami o charakterze praktycznym 50
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktow ECTS, ktéra student uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym 2,0

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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