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KARTA MODULU / KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu

Nazwa modutu

Procesory sygnatowe w uktadach sterowania
maszyn elektrycznych

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Digital Signal Processors in control of electrical
machines

Obowigzuje od roku akademickiego

2012/2013

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Elektrotechnika

Poziom ksztatcenia

Il stopien
(I stopien / Il stopien)

Profil studiow

0go6lno akademicki
(ogdlno akademicki / praktyczny)

Forma i tryb prowadzenia studiéw

stacjonarne
(stacjonarne / niestacjonarne)

Specjalnosé

Przetwarzanie i Uzytkowanie Energii
Elektrycznej

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Maszyn Elektrycznych i Systeméw
Mechatronicznych

Koordynator modutu

dr inz. Zbigniew Gawecki

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przed-
miotow

kKierunkowy
(podstawowy / kierunkowy / inny HES)

Status modutu

nieobowigzkowy
(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

Jezyk prowadzenia zajec

jezyk polski

Usytuowanie modutu w planie studiow
- semestr

02

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

semestr zimowy
(semestr zimowy / letni)

Wymagania wstepne

Maszyny elektryczne 1i 2, Maszyny specjalne
(kody modutdw / nazwy modutow)

nia zajeé

Egzamin nie
(tak / nie)
Liczba punktéw ECTS 4
Forma prowadze- wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt inne

30

W semestrze

— 30 — —
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C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Zapoznanie studentéw z mozliwosciami wykorzystania procesoréow sygnatowych w uktadach
Cel sterowania wybranych rodzajéw maszyn elektrycznych poprzez uzycie odpowiednich narze-
modutu | dzi programowych i sprzetowych.
(3-4 linijki)
Svmbol W?Jg;g;_ odniesienie do | odniesienie do
eB;ektu Efekty ksztalcenia jeé efektow kie- efektéw ob-
(w/&/pfinne) runkowych szarowych
W o1 ma wiedze dotyczgcag budowy i zasady dziatania wyklad K_ W01 T2A W01
maszyn elektrycznych
ma wiedze dotyczgcg budowy i mozliwosci oblicze T2A W02
w02 niowych erocezorc"?wals na’foz/ ch wykiad K_W12 T2A W04
yenp yanaiowy T2A_WO07
T2A_W02
k i - -
s | o " | wza | woa | Toa wod
y yezny T2A_ W04
u_o1 pf)traﬂ pos’ruglwac sie narzedziami do programowa- lab. K UO7 T2A _U07
nia procesorow sygnatowych - T2A _U08
U_02 potrafi dobraé optymalny rodzaj sterowan.la dla da- lab. K_U08 T2A_U09
nego zastosowania maszyny elektrycznej
U_03 potrafi tworzy¢ i modyfikowac algorytmy sterowania lab. K_U13 T2A _U15
maszyn elektrycznych T2A U16
T2A_KO03
K_01 | potrafi wspotdziata¢ i pracowaé w grupie lab. K_K02 T2A_KO04
T2A_KO06
Tresci ksztalcenia:
1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu
Odniesienie
Nr wy- - . do efektow
Kktadu Tresci ksztatcenia ksztatcenia
dla modutu
1 Wprowadzenie do algorytméw cyfrowego przetwarzania sygnatow. W_02, W_03
23 Wybrane problemy cyfrowej realizacji uktadéw sterowania maszyn elektrycz- W 01, W 02,
nych W_03
4 Przeglad architektur procesoréw sygnatowych . W_02
- Programowe narzedzia uruchomieniowe dla procesoréw sygnatowych —produ- W01, W 02,
centéw np. firmy Analog Devices i innych firm. w_03
_- Sprzetowe narzedzia uruchomieniowe dla procesoréw sygnatowych — zestawy W01, W 02,
projektowe producentéw np. firmy Analog Devices i innych firm. W_03
9,10 Modele matematyczne wybranych maszyn elektrycznych. W_03
11,12 | Wybrane algorytmy sterowania maszyn elektrycznych. W—% \c’)\’s—oz'
13.14 Ukfady sterowania wybranych maszyn elektrycznych z wykorzystaniem proce- W01, W 02,
soréw sygnatowych. Ww_03
15 Kolokwium koncowe W_01,W_02,
w_03
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2. Tresci ksztatcenia w zakresie éwiczen

3. Tresci ksztatlcenia w zakresie zadan laboratoryjnych

Odniesienie

er zajec Tresci ksztatcenia do efektoyv

ab. ksztalcenia

dla modutu

1,2,3 Podstawy programowania w srodowisku VisualDSP++ 5.0. U_01, K_01

Zapoznanie si¢ z systemem uruchomieniowym ALS-G3-1369 firmy ALFINE

4,5 TIM — przeznaczenie i wyposazenie systemu, elementy sygnalizacyjne, na- U—Of(' %102’ :
stawcze oraz potgczeniowe. B

6 Zasady uzytkowania i podstawy obstugi przeksztaitnika LABINVERTER P3- U_01, U_02,

5.0/550MFE firmy ALFINE TIM U_03,K_01

78 Opracowanie i praktyczna realizacja sterowania silnikiem indukcyjnym asyn- U_01, U 02,

' chronicznym zgodnie ze specyfikacjg okreslong przez prowadzacego. U_03,K_01

910 Opracowanie i praktyczna realizacja czujnikowego sterowania silnikiem bez- U_01,U 02,

' szczotkowym pradu statego. U_03,K_01

1112 Opracowanie i praktyczna realizacja bezczujnikowego sterowania silnikiem U_01, U 02,

' bezszczotkowym pradu statego. U_03,K_01

13,14 |Opracowanie i praktyczna realizacja sterowania silnikiem synchronicznym. LLJJ_%%; Lé_%’i,

15 Kolokwium koncowe U_01, U_02,

U_03,K_01

4. Charakterystyka zadan projektowych
5. Charakterystyka zadan w ramach innych typow zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia
efektu | (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkre3tnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)

Ww_01 | Kolokwium pisemne

W_02 | Kolokwium pisemne

W_03 | Kolokwium pisemne

u_01 | Kolokwium pisemne, sprawdzian praktyczny na zajeciach.

Sprawozdanie ze zrealizowanego ¢wiczenia laboratoryjnego, sprawdzian praktyczny na zaje-

u_02 :
- ciach.

U 03 Sprawozdanie ze zrealizowanego ¢wiczenia laboratoryjnego, sprawdzian praktyczny na zaje-
- ciach.

Sprawozdanie ze zrealizowanego ¢wiczenia laboratoryjnego, sprawdzian praktyczny na zaje-
K 01 |ciach.
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Bilans punktéw ECTS
. L obciazenie
Rodzaj aktywnosci studenta
1 | Udziat w wyktadach 30
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach 30
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 4
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie
8
9 |Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- | 64
demickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje na zajeciach wymagaja-
cych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 2,56
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wykfadow 10
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 6
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow 10
15 | Wykonanie sprawozdan 6
15 | Przygotowanie do kolokwium kornicowego z laboratorium 4
17 | wykonanie projektu lub dokumentagcji
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (3S§ma)
21 |Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 1,44
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie praca studenta | 100
23 Punkty ECTS za modut 4
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 66
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje w ramach zajeé o charakte-
rze praktycznym 2,64
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
E. LITERATURA
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2. VisualDSP++5.0 — Getting Started Guide, Analog Devices
Wvkaz literatur 3. VisualDSP++ Users Guide for the ADSP-21xxx Family DSP’s, Analog Devices
y y 4. Opis techniczny v.1.10: Laboratoryjny przeksztattnik 3-fazowy typu P3-
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Witryna WWW mo-
dutu/przedmiotu




