Wydziatl Elektrotechniki Automatyki i Informatyki
Zagadnienia na egzamin dyplomowy od roku 2015/2016

Kierunek: ELEKTROTECHNIKA Rodzaj studiéw: |[l-go stopnia

Pytania kierunkowe (pytania od 1 do 15)

(z ponizszego zestawu student losuje 1 pytanie)

Moce w obwodach z wymuszeniem sinusoidalnym
Twierdzenia o zastepczych zrodtach energii: Thevenina i Nortona
Rezonans w obwodach elektrycznych
Sktadowe symetryczne w obwodach tréjfazowych
Metody projektowania cyfrowych uktadéw kombinacyjnych.
Diody potprzewodnikowe — rodzaje, charakterystyki, parametry, zastosowania.
Tranzystory — rodzaje, budowa, charakterystyki, parametry, zastosowania.
Prostowniki — podstawowe ukfady, dziatanie, przebiegi, parametry.
Wzmacniacz operacyjny - parametry, podstawowe ukfady pracy.
. Oméwi¢ regulator PID.
. Wytadowania elektryczne - procesy jonizacyjne i dejonizacyjne
. Wielko$ci charakteryzujace prad zwarciowy w uktadach elektroenergetycznych.
. Praca réwnolegta transformatoréw.
. Charakterystyki elektromechaniczne i mechaniczne silnikéw pradu statego.
. Obieg Rankine’a elektrowni cieplne;.
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Pytania specjalnosciowe (pytania od 16 do 30)
(z ponizszego zestawu student losuje 2 pytania)

Specjalnosé:  AUTOMATYKA

16. Modelowanie matematyczne uktaddw z zastosowaniem rownan Lagrange’a.
17. Modelowanie matematyczne uktadéw mechanicznych.
18. Zwigzek miedzy potozeniem biegundw a dynamikg uktadu ciggtego i dyskretnego.

19. Zwigzek miedzy amplitudowg charakterystyka czestotliwosciowg a wtasnosciami statycznymi
i dynamicznymi uktadu.

20. Dyskretne regulatory klasyczne i regulatory stanu.

21. Ukfady z regulatorami przekaznikowymi.

22. Filtry optymalne.

23. Metody analityczne optymalizacji dynamiczne;.

24. Podstawowe uktady pracy wzmacniacza operacyjnego.
25. Projektowanie cyfrowych uktadéw sekwencyjnych.

26. Podstawowe bloki i potaczenia w jezyku SFC.

27. Struktura programu w jezykach C, C++ i Java.

28. Zasady doboru nastaw regulatorow PID.

29. Przedstawi¢ funkcje wspomagajace rysowanie precyzyjne wystepujace w programach CAD.
30. Trajektorie fazowe, charakterystyczne punkty osobliwe.
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Pytania kierunkowe (pytania od 1 do 15)
(z ponizszego zestawu student losuje 1 pytanie)

Moce w obwodach z wymuszeniem sinusoidalnym
Twierdzenia o zastepczych zrodtach energii: Thevenina i Nortona
Rezonans w obwodach elektrycznych
Sktadowe symetryczne w obwodach tréjfazowych
Metody projektowania cyfrowych uktadéw kombinacyjnych.
Diody potprzewodnikowe — rodzaje, charakterystyki, parametry, zastosowania.
Tranzystory — rodzaje, budowa, charakterystyki, parametry, zastosowania.
Prostowniki — podstawowe ukfady, dziatanie, przebiegi, parametry.
Wzmacniacz operacyjny - parametry, podstawowe ukfady pracy.

. Oméwi¢ regulator PID.

. Wytadowania elektryczne - procesy jonizacyjne i dejonizacyjne

. Wielko$ci charakteryzujace prad zwarciowy w uktadach elektroenergetycznych.
. Praca réwnolegta transformatoréw.

. Charakterystyki elektromechaniczne i mechaniczne silnikéw pradu statego.

. Obieg Rankine’a elektrowni cieplne;.

Pytania specjalnosciowe (pytania od 16 do 30)
(z ponizszego zestawu student losuje 2 pytania)

Specjalno$é: Przetwarzanie i Uzytkowanie Energii Elektrycznej

16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29.
30.

Zabezpieczenie silnikdw niskiego napiecia — rodzaje oraz zasady doboru.
Kompensacja mocy biernej odbiordw liniowych.

Sposoby ograniczania pradu rozruchowego silnikéw asynchronicznych niskiego napiecia.
Sposoby ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

Sposoby regulaciji napiecia w uktadach przesytowych.

Kryteria doboru przekroju przewoddw w liniach napowietrznych.

Spadek i strata napiecia w liniach przesytowych w zalezno$ci od charakteru obcigzenia.
Zabezpieczenia zwtoczne i bezzwtoczne. Zasady doboru i zastosowanie.

Zasada doboru zabezpieczen nadpradowych w liniach zamknietych.

Sposoby sterowania silnikdw skokowych.

Metody pomiaru predkosci obrotowe;.

Wielko$ci i wspotczynniki charakteryzujace dobowg zmienno$¢ obcigzen.

Straty mocy w urzadzeniach elektroenergetycznych.

Sprawnos¢ uktaddw elektroenergetycznych (definicja, uktad réwnolegty i szeregowy).
Sprawnos¢ elektrowni cieplnych, wodnych i wiatrowych.
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Pytania kierunkowe (pytania od 1 do 15)
(z ponizszego zestawu student losuje 1 pytanie)

Moce w obwodach z wymuszeniem sinusoidalnym
Twierdzenia o zastepczych zrodtach energii: Thevenina i Nortona
Rezonans w obwodach elektrycznych
Sktadowe symetryczne w obwodach tréjfazowych
Metody projektowania cyfrowych uktadéw kombinacyjnych.
Diody potprzewodnikowe — rodzaje, charakterystyki, parametry, zastosowania.
Tranzystory — rodzaje, budowa, charakterystyki, parametry, zastosowania.
Prostowniki — podstawowe ukfady, dziatanie, przebiegi, parametry.
Wzmacniacz operacyjny - parametry, podstawowe ukfady pracy.

. Oméwi¢ regulator PID.

. Wytadowania elektryczne - procesy jonizacyjne i dejonizacyjne

. Wielko$ci charakteryzujace prad zwarciowy w uktadach elektroenergetycznych.
. Praca réwnolegta transformatoréw.

. Charakterystyki elektromechaniczne i mechaniczne silnikéw pradu statego.

. Obieg Rankine’a elektrowni cieplne;.

Pytania specjalnosciowe (pytania od 16 do 30)
(z ponizszego zestawu student losuje 2 pytania)

Specjalnosé: Elektronika Przemystowa i Energoelektronika |

16.

17.

18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.

29.
30.

Przebiegi napie¢ i pradow prostownika diodowego przy obcigzeniu typu R, R-E, R-L, z diodg i bez
diody zerowej — np. dla prostownika jednopulsowego.

Wartos¢ Srednia napigcia wyjsciowego trojfazowego prostownika tyrystorowego o sterowaniu
fazowym.

Warunki wigczenia i wytgczenia tyrystora.

Wyjasni¢ zasade modulaciji typu PWM na przyktadzie jednej gatezi przeksztattnika napieciowego.
Omowi¢ zasade dziatania przetwornicy DC/DC obnizajacej napiecie.

Oméwi¢ zasade dziatania przetwornicy DC/DC podwyzszajgcej napiecie.

Omowi¢ podstawowe elementy budowy procesora.

Wymieni¢ charakterystyczne cechy procesora DSP.

Zasada dziatania wzmacniacza pomiarowego.

Omowi¢ mechanizm dziatania przerwan procesora.

Wyjasni¢ roznice w architekturze procesordw typu: Harvard i Von Neumanna.

Stan elektrodynamiczny silnika obcowzbudnego przy statym wzbudzeniu i statym momencie
bezwtadnosci - rownania w postaci czasowej i operatorowe.

Oméwi¢ zasade podporzadkowanego uktadu regulacji (schemat blokowy) — na przyktadzie uktadu
napedowego pradu statego z przeksztattnikiem tyrystorowym ze stabilizacjg pradu twornika i
predkosci katowe; silnika.

Sposoby regulacji predkosci katowej silnika pradu przemiennego.

Transformacje tréjfazowego uktadu wspdirzednych na ptaszczyzne zespolong wirujacg z dowolng
predkoscig katowag wx stosowane w energoelektronice.




